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Model/Modele: YJCC036
Multifunctional dock/Station d’accueil multifonctionnelle: YJCB0O36SH




Dear users: CONTENTS

Chers utilisateurs :

Thank you for purchasing Narwal products. To access comprehensive support from Narwal, you are recommended to read carefully the manual and CONTEN U
illustrations before using the product. Please keep the manual properly.

Merci d'avoir acheté les produits Narwal. Pour bénéficier d'un support complet de la part de Narwal, nous vous recommandons de lire attentivement le

manuel et les illustrations avant d'utiliser le produit. Veuillez conserver le manuel correctement.

The manual may be updated from time to time based on product updates and user feedback. Please scan the QR code below to browse the official
website and view the latest version

In case of any problem in using the product, please contact Narwal after-sales customer service through the following ways

Le manuel peut étre mis & jour de temps & autre en fonction des mises  jour du produit et des retours des utilisateurs. Veuillez scanner le code QR
ci-dessous pour accéder au site Web officiel et consulter la derniére version.

En cas de probléme lors de 'utilisation du produit, veuillez contacter le service client aprés-vente Narwal par les moyens suivants :

Customer service email
Email du service client : support.na@global.narwal.com(Amérique du Nord)
support.na@global.narwal.com(North America)
support.eu@global.narwal.com (Germany)
support.it@global.narwal.com(ltaly)
support jp@global.narwal.com(Japan)
support.fr@global.narwal.com(France)
support kr@global narwal.com(South Korea)
support.es@global.narwal.com(Spain)
“For other countries, please refer to the after-sales contact information provided by your local vendors
“Pour les autres pays, veuillez vous référer aux informations de contact aprés-vente fournies par vos revendeurs locaux. Nous vous souhaitons une
agréable expérience !
We wish you a pleasant experience!
Nous vous souhaitons une bonne expérience !

Electronic version of the user manual
Elektronische Version des Benutzerhandbuchs
Versione elettronica del manuale d'uso

Version électronique du Manuel d'utilsateur
Version electronica del manual de usuario
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“ 1.2 Robot Components

Robot (Front View with Top Cover Closed)

Regional Availability and Compatibility
Based on user experience consideration and relevant legal and compliant requirements, Narwal products normally sold by Narwal (and its authorized

retailers) are only available for use and after-sales service support in the country or region in which they were originally sold. If a product is shipped to Start/stop Button
any other countries or regions, you might not be able to use the Narwal App to bind the product or perform relevant operations. We recommend that

you purchase the local version of the Narwal product from Narwal or its authorized retailers in order to obtain the best product use and service Radar Sensor

experience. v

For avoidance of doubt, Narwal products sold by Narwal (and its authorized retailers) in the PRC are only available for use and after-sales service Return Button Microphone Array

support in the PRC (for this purpose, excluding Hong Kong, Macao and Taiwan)

S Binocular Vision Obstacle
1. Product at a Glance Avoidance Sensor

Structured Light Edge Sensor Front Collision Sensor

1.1 Packaging Contents

Main Body
Robot (Front View with Top Cover Opened)
Robot Top Cover
Robot x 1 Self-cleaning Charging Dock x 1 .
(Pre-installed with Dust Bin x 1 and Track Mopping (Including Cleaning Base x 1, Auto Refill & Drainage D“fsjs'"
Module x 1) System x 1, Cleaning Solution Reservoir x 1, Dust

Bagx 1, Replaceable Cleaning Filter x 1)

AvS N
I‘
\ 7 Dust Bin Filter
\. /
Accessories —

Robot (Bottom View)

Infrared Anti-drop Sensor x3 ————————————————————

j]
Robot Nameplate (Including Serial No.)

Anti-tangling side brush x1 Base station power cord x 1 Dust bin filter x1 Dust Bagx 1

Anti-tangling Side Brush x 1

zg\\ Drive Wheel x 2
L)
-

Cyclone Airflow Zero-tangling
Roller Brush x1

é @ 5:@:@ Track Mopping Module x 1

Detergent x1 Clear water three-way valve x 1 Clean water strainer x 1 Explosion-proof hose x 1

s

Decorative pipe x 1 Control box x 1 Clean water pipe x 6m Dirty water pipe x 6m

Caster Wheel x 1

Track Mop Extension x 1




1.3 Self-cleaning Charging Dock Components
Front of Self-cleaning Charging Dock

Rear of Self-cleaning Charging Dock

Power Interface

Robot Indicator Effects
Lighting Effects

Status

White

Idling status/Standby mode

Blue

Task status/Navo voice response status

Red

Abnormalities

Orange

Updating in progress

/ == Indicators of the Self-cleaning Charging Dock

‘ “/ \“ Cleaning B: ¢ o

\ \\‘ ] eaning Base Lighting Effects Status

\ ™ /’

\ 2 off Idling status
o Solid on Task status

Flashing slowly

Task paused/Pairing status/Updating status

Flashing quickly

Module

1.4 Buttons and Lighting Effects

Please scan the QR code to view the installation video of
Automatic Water Exchange Module.

O]

O)

(1) Install the Automatic Water Exchange

Abnormalities

2. Preparation before Using

(2) Remove the Buffer Cradle

Remove the buffer cradle that secures the robot inside
the charging dock.

Robot Buttons

Button Operation

(3) Position the Self-cleaning Charging Dock

Function « Plug the power cord into the rear power port of the

Start/stop (h Short press

Start/pause/resume cleaning task charging dock and connect it to a power outlet.

« Ensure a clear space of at least 0.45 min front of the

(4) Install the Side Brush

Firmly press the side brush into its slot until you hear a
“click’, indicating secure installation.

Long press for 2 seconds

Power on/off; end task

Long press for 10 seconds

Force power off

Triple press

sources.
Enable/disable child lock

Return (0

Short press

Return robot to self-cleaning charging dock

Long press for 15 seconds

Reset system firmware and erase all user data
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charging dock for the robot to enter and exit freely.
Reminder: Do not place the charging dock near heat

g /
Properly installed
%) “Click" sound

Not properly installed



(5) Remove Protective Foam Strips

- Lift the top cover guide sticker, open the robot's top
cover, and remove the protective foam strips.

- Close the top cover.

(7) Add Cleaning Solution

- Remove the front panel of the self-cleaning charging
dock. Take out the cleaning solution reservoir and
placeiton ahard, level surface.

« Open the reservoir lid, fill it with Narwal cleaning
solution, then securely close the lid. Slide the
reservoir horizontally back into its slot.

- Reattach the front panel of the charging dock.

Reminder: Use only official Narwal cleaning solution to
avoid machine malfunction.

(9) Connect and Bind the Robot Via the App

Download the Narwal App and follow the instructions for
connecting and binding the robot.

Note:In the App device page, tap "Settings” » "Device”
and then press hold the "Restart Robot" for 10s to turn
on/off the power-saving mode.

— The power-saving mode is only available in North
America.

3. Product Usage

(6)Recyclable Dust Bag Installation

- Remove the base station front cover.

« Insert the dust bag into the slot in the marked direction
until it hits the bottom.

« Put back the base station front cover.

(8) First-time Robot Power-on

Ensure the side brush and camera face outward. Push
the robot into the charging dock. When correctly
aligned, the charging dock’s indicator light will stay
solid for 3s. After approx. 10 seconds, the robot will
power on automatically.

Before use, ensure you have completed robot setup and self-cleaning charging dock configuration as described in

Section 2.

3.1 0rganize the home environment

A.Remove loose items from the floor, such as cables,
rags, slippers, clothing, books, and other clutter

[

=)

C. Close doors to rooms that do not require cleaning.

Use physical barriers to prevent the robot from
entering elevated or low-clearance areas.

B. Open doors to areas to be cleaned and arrange
furniture to maximize accessible floor space.

D. The robot can overcome single-step thresholds up to
30 mm in height. For thresholds exceeding 30 mm, we
recommend using the Narwal Threshold Ramp (sold

separately) to assist obstacle crossing.

E. Avoid standing directly in front of the robot, near
thresholds, or in narrow corridors during cleaning to
prevent missed spots.

3.2 Map Creation

When using the robot in a new environment for the first time, we recommend performing an exploration run to create a
map before starting cleaning. After the map is successfully created, the robot can begin scheduled cleaning tasks. To
initiate mapping, tap "Start mapping" in the app prior to the first cleaning.

Precautions:

1. After mapping is complete, you can edit and manage the map in the app, such as setting unreachable areas, or
creating secondary maps for multi-floor homes.

2. Do not move the self-cleaning charging dock after mapping, as this will require remapping. If large furniture has been
relocated, remapping is recommended.

3.3 Cleaning

Ensure the robot has sufficient battery before starting a cleaning task. Battery level can be checked in the app.



Select Cleaning Mode

The robot supports four cleaning modes: Vacuum Only, Mop Only, Vacuum & Mop Simultaneously, Vacuum First, Then
Mop. In the app, you can customize each mode by adjusting number of cleaning passes, suction power, mop moisture
level, etc

Enable Freo Mind

Freo Mind is a smart cleaning function. When enabled, it automatically optimizes cleaning parameters, eliminating the
need for manual adjustments.

You can choose to enable Freo Mind when starting a cleaning task in the app.

Start a Cleaning Task

You can start cleaning via the app or by:
* Short pressing the [0} Start/stop button on the robot. By default, the robot will start in Vacuum Only mode.

Note: You can adjust the cleaning mode and parameters in the app. Do not touch the sides of the mop module while
the robot is operating.

Pause/Resume Task

Pause or resume cleaning via the app or by:
« Short pressing the o Start/stop button on the robot.

Dust Emptying

After a vacuuming task begins, the self-cleaning charging dock automatically transfers debris from the robot's dust
cabinet into the charging dock's dust bag.

You can also manually trigger dust emptying via the app.

Mop Washing
If multiple mopping passes are scheduled or the cleaning area is large, the robot will automatically return to the charging
dock to wash its mop during the task.

Mopping cycle and mop-washing frequency can be adjusted in the app before starting the task. These settings cannot
be changed once cleaning has begun. You can also manually initiate a mop-washing cycle via the app.

Note: Do not forcibly pull the robot out during automatic mop washing, as this may damage components.

End Task

Upon completion, the robot automatically returns to the self-cleaning charging dock. A cleaning report is available in the
app.
You can also manually end the task via the app or by:

+ Short pressing the 1 Return button;

- Long pressing the () Start/stop button for 2s.

Drying

After the final mopping pass, the robot returns to the self-cleaning charging dock to wash and dry the mop, and dry the
dust cabinet.

Drying settings can be customized in the app, and you can also manually start a drying task.
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4. Parameters

4.1 Specifications

Robot(YJCCO036)

Base Station(YJCB0O36SH)

Dimensions: 351.2*363.5*35 mm

Dimensions: 410*433*281mm

Weight: 5.0 kg

Weight: 8.4 kg

Wireless Connection: 2.4GHz/5GHz Wi-Fi

Rated input (charging): 8-17.8V= 0.2-3.5A

Rated input: AC 220-240V 50-60Hz

AC100-127V 50-60Hz
(The actual rated input is based on the product nameplate
information.)

Rated power: 65W (Max)

Rated output: 8-17.8V=0.2-3.5A

Rated voltage (working): 14.4V=
(lithium ion battery, =6500mAh)

Charging takes about 3 hours at a normal
ambient temperature

Rated power:
Charging: 65W

Water heating: 1200W
Dust Collection: 450W
Drying: 100W

Wi-Fi

Protocol: IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax

Frequency Range&Max. Transmi er Power :

2400~2483.5MHz /EIRP<20dBm
5150MHz-5350MHz/EIRP<23dBm
5470MHz-5725MHz/EIRP<20dBm
5725MHz-5850MHz/EIRP<13.98dBm

Inlet Water Pressure: 0.08-0.8 MPA
(The new hose-sets supplied with the appliance are to be
used and that old hose-sets should not be reused.)

Bluetooth

Bluetooth

Protocol: BLE 5.0

Protocol: BLE5.0

Frequency Range: 2402-2480MHz

Frequency Range: 2402-2480MHz

Max. Transmitter Power (EIRP): <10dBm

Max. Transmitter Power (EIRP): =<10dBm

Battery (Robot)

Battery Pack Quantity Per Pack:

1pcs

Battery Type: Rechargeable Li-ion Battery
Nominal Voltage: 14.4V=
Quantity of Battery Cells Per Battery Pack: 8pcs

Rated Capacity, Rated Energy:

6500mAh, 93.6Wh




Verfi it und

Aufgrund von Uberlegungen zur Benutzerfreundlichkeit und einschiagigen gesetzlichen und konformen Anforderungen sind die normalerweise von
Narwal (und seinen autorisiertenHzndlern) verkauften Narwal-Produkte nur in dem Land oder der Region, in dem bzw. der sie urspriinglich verkauft
wurden, fur die Nutzung und den Kundendienst verfiigbar. Wenn ein Produkt in andere Lénder oder Regionen versandt wird, kénnen Sie
moglicherweise die Narwal-App nicht verwenden, um das Produkt zu binden oder entsprechende Vorgange durchzufihren. Wir empfehlen Ihnen,
dielokale Version des Narwal-Produkts bei Narwal oder einem autorisierten Handler zu erwerben, um die bestmégliche Produktnutzung und
Serviceerfahrung zu ermaglichen

Zur Vermeidung von Zwesifeln sei darauf hingewiesen, dass die von Narwal (und seinen autorisierten Handlern) in der VR China verkauften
Narwal-Produkte nur fir die Nutzung und denKundendienst in der VR China (zu diesem Zweck ausgenommen Hongkong, Macao und Taiwan)
verfugbar sind.

1. Produktibersicht

1.1 Verpackungsinhalt

=

Hauptgerat

Roboter x 1
(Mit vorinstalliertem Staubbehélter x 1und
Bandmoppmodul x 1)

Selbstreinigendes Ladedock x 1
(EinschlieBlich Reinigungsbasis x 1, Automatische
Wasserzufuhr und -ablaufsystem x 1, Reinigungslésungs-
behéilter x 1, Staubbeutel x 1, Austauschbarer
Reinigungsfilter x 1)

Zubehoér

[T

—

Basisstation-Netzkabel x 1

o

Drei-Wege-Frischwasserventil x 1

o

Steuerungskasten x 1

Seitliche Anti-Verhed- Staubbehalterfilterx1

derungs-Blirste x 1

Staubbeutel x 1

®

Frischwassersieb x 1

——f—=

Explosionssicherer
Schlauch x1

Reinigungsmittel x 1

s

Dekorationsrohr x 1

Frischwasserrohrx6 m  Schmutzwasserrohr x 6 m
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1.2 Roboterkomponenten

Roboter (Vorderansicht mit geschlossener oberer Abdeckung)

Start/Stopp-Taste
Radarsensor

Mikrofonarray
RUckkenhr-Taste

Hindernisvermeidung per
binokularem Sichtfeld-Sensor

Kanten-Sensor mit strukturiertem Licht Frontkollisionssensoren

Roboter (Vorderansicht mit gedffneter oberer Abdeckung)

Obere Abdeckung des Roboters

Roboter (Unteransicht)

Infrarot-Fallschutzsensor x 3

Robotertypenschild (einschlieBlich
Seriennummer) Seitliche Anti-Verhedderungs-Burste x 1
Cyclone Airflow verhedderungsfreie
Rundburste x 1

Antriebsrads» 2

Bandmoppmodul x 1

Lenkrolle x 1

Bandmopp-Erweiterung x 1



1.3 Komponenten des selbstreinigenden Ladedocks
Vorderseite des selbstreinigenden Ladedocks

7|
.
g

@// @;ﬁ Austauschbarer Reinigungsfilter
o)
|

Reinigungsbasi

Rickseite des selbstreinigenden Ladedocks

tromschnittstelle D

1.4 Tasten und Belichtungseffekte
Robotertasten
Aktion

Taste Funktion

Start/Stopp () Kurzes Dricken Eine Reinigung beginnen/pausieren/fortsetzen

2 Sekunden gedrickt halten An-/Ausschalten, Aufgabe beenden

10 Sekunden gedruckt halten Ausschalten erzwingen

Dreimaliges Dricken Aktivieren/Deaktivieren der Kindersicherung

Ruckkehr 1 Kurzes Drucken Ruckkehr des Roboters ins selbstreinigende Ladedock

Firmware-Version zurlicksetzen und alle

15 Sekunden gedriickt halten Benutzerdaten I6schen
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Roboteranzeigeeffekte

Belichtungseffekte Status

Wei3 Ruhe-Status/Standby-Modus

Blau Aufgabenstatus/Navo-Sprachantwortstatus
Rot Anomalien

Orange Wird aktualisiert

Anzeige des selbstreinigenden Ladedocks

Belichtungseffekte Status

Aus Ruhe-Status

Dauerhaft an Aufgabenstatus

Blinkt langsam Aufgabe angehalten/Kopplungsstatus/Aktualisierungsstatus

Blinkt schnell Anomalien

2. Vorbereitung fur den Gebrauch

(1) Installieren des automatischen
Wasseraustauschmoduls

(2) Entfernen der Polsterung

Entfernen Sie die Polsterung, mit der der Roboter im

Bitte scannen Sie den QR-Code, um das Installationsvideo Ladedock gesichertist.

fUr das automatische Wasseraustauschmodul anzusehen.

O]

O]

(3) Positionieren des selbstreinigenden
Ladedocks

(4) Installieren der seitlichen Biirste

Dricken Sie die seitliche Burste fest in den
Befestigungsschlitz, bis Sie ein ,Klicken* horen, das die
korrekte Installation anzeigt.

- Stecken Sie das Netzkabel in den hinteren
Stromanschluss des Ladedocks und schlieBen Sie es
an eine Steckdose an.

- Stellen Sie sicher, dass vor dem Ladedock ein
Freiraum von mindestens 0,45 m vorhanden ist, damit
der Roboter ungehindert ein- und ausfahren kann.

Erinnerung: Stellen Sie das Ladedock nicht in der Nahe

von Warmequellen auf.

Nicht korrekt installiert




(5) Schaumstoffschutzstreifen entfernen

« Heben Sie den Aufkleber auf der oberen Abdeckung
an, 6ffnen Sie die obere Abdeckung des Roboters und
entfernen Sie die Schaumstoffschutzstreifen.

« SchlieBen Sie die obere Abdeckung.

(7) Einfullen der Reinigungslésung

- Entfernen Sie die Frontabdeckung des selbstreinigen-
den Ladedocks. Nehmen Sie den Behélter fur die
Reinigungslosung heraus und stellen Sie ihn auf eine
harte, ebene Flache.

« Offnen Sie den Deckel des Behélters, fiillen Sie ihn mit
der Narwal-Reinigungslésung und schlieBen Sie den
Deckel wieder fest. Schieben Sie den Behélter
horizontal zurlck in seine Halterung.

- Bringen Sie die Frontabdeckung des selbstreinigen-
den Ladedocks wieder an

Erinnerung: Verwenden Sie ausschlieBlich die offizielle

Narwal-Reinigungslosung, um Fehlfunktionen des

Geréts zu vermeiden.

(9) Verbinden und Koppeln des Roboters in
der App

Laden Sie die Narwal-App herunter und befolgen Sie die
Anweisungen zum Verbinden und Koppeln des Roboters.
Hinweis: Tippen Sie auf der App-Geréateseite auf
LEinstellungen® > ,Gerét" und halten Sie dann ,Roboter
neu starten” 10 Sekunden lang gedrickt, um den
Energiesparmodus ein- bzw. auszuschalten.

— Der Energiesparmodus ist nur in Nordamerika
verfugbar.

3. Verwendung des Produkts

(6) Installation des recycelbaren Staubbeutels

- Entfernen Sie die vordere Abdeckung der Basisstation.

« Setzen Sie den Staubbeutel in der markierten
Richtung in den Schacht ein, bis er den Boden erreicht.

« Bringen Sie die vordere Abdeckung der Basisstation
wieder an.

(8) Erstmaliges Einschalten des Roboters

Stellen Sie sicher, dass die seitliche Birste und die
Kamera nach auBen zeigen. Schieben Sie den Roboter
ins Ladedock. Bei korrekter Ausrichtung leuchtet die
Kontrollleuchte des Ladedocks 3 Sekunden lang
kontinuierlich. Nach etwa 10 Sekunden schaltet sich der
Roboter automatisch ein

Stellen Sie vor der Verwendung sicher, dass Sie die Einrichtung des Roboters und die Konfiguration des selbstreinigen-

den Ladedocks gemaB Abschnitt 2 abgeschlossen haben.
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3.1 Organisieren der hauslichen Umgebung

B. Offnen Sie die Tiren zu den zu reinigenden
Bereichen und stellen Sie die Mobel so auf, dass
moglichst viel Bodenfidche zuganglich ist.

A.Entfernen Sie lose Gegenstande vom Boden, wie
Kabel, Lappen, Hausschuhe, Kleidung, Bicher und

andere Dinge.

=)

C. SchlieBen Sie Turen zu Rdumen, die nicht gereinigt
werden sollen. Verwenden Sie physische Barrieren, um
zuverhindern, dass der Roboter in erhéhte oder
niedrige gelangt.

D. Der Roboter kann einstufige Schwellen mit einer
Hohe von bis zu 30 mm Uberwinden. Bei Schwellen-
hohen Uber 30 mm empfehlen wir die Verwendung der
Narwal-Schwellenrampe (separat erhaltlich), um die
Hindernistberquerung zu erleichtern.

E. Vermeiden Sie es, wéahrend der Reinigung direkt vor
dem Roboter, in der Néhe von Schwellen oder in engen
Géngen zu stehen, um zu verhindern, dass Stellen
Ubersehen werden.

3.2 Kartenerstellung

Wenn Sie den Roboter zum ersten Mal in einer neuen Umgebung einsetzen, empfehlen wir Ihnen, vor Beginn der
Reinigung einen Erkundungsdurchlauf durchzufihren, um eine Karte zu erstellen. Nachdem die Karte erfolgreich
erstellt wurde, kann der Roboter mit den geplanten Reinigungsaufgaben beginnen. Um die Kartierung zu starten,
tippen Sie vor der ersten Reinigung in der App auf ,Kartierung starten®.

VorsichtsmaBnahmen:

1. Nachdem die Kartierung abgeschlossen ist, kdnnen Sie die Karte in der App bearbeiten und verwalten, z. B.
unerreichbare Bereiche festlegen oder Sekundarkarten fir mehrstdckige Hauser erstellen.

2.Bewegen Sie das selbstreinigende Ladedock nach der Kartierung nicht, da dies eine erneute Kartierung erforderlich

macht. Wenn groBe Mdbelstiicke umgestellt wurden, wird eine Neukartierung empfohlen.

3.3 Reinigung

Stellen Sie sicher, dass der Roboter Uber ausreichend Akkuleistung verflgt, bevor Sie einen Reinigungsvorgang
starten. Der Akkustand kann in der App Uberprift werden.



Wahlen Sie den Reinigungsmodus

Der Roboter unterstutzt vier Reinigungsmodi: Nur Staubsaugen, Nur Wischen, Staubsaugen und Wischen gleichzeitig,
Erst Staubsaugen, dann Wischen. In der App kénnen Sie jeden Modus individuell anpassen, indem Sie die Anzahl der
Reinigungsdurchgange, die Absaugleistung, den Feuchtigkeitsgrad des Mopps usw. einstellen.

Freo Mind aktivieren

Freo Mind ist eine intelligente Reinigungsfunktion. Wenn diese Funktion aktiviert ist, werden die Reinigungsparameter
automatisch optimiert, sodass keine manuellen Anpassungen mehr erforderlich sind.

Sie kénnen Freo Mind beim Starten einer Reinigungsaufgabe in der App aktivieren.

Beginnen eines Reinigungsaufgabe

Sie kénnen die Reinigung Uber die App oder wie folgt starten:
+ Kurzes Driicken der (O Start/Stopp-Taste am Roboter. StandardmaBig startet der Roboter im Modus ,Nur Staubsaugen®.

Anmerkung: In der App kénnen Sie den Reinigungsmodus anpassen und Parameter einstellen. Bertihren Sie nicht die
Seiten des Wischmoduls, wahrend der Roboter in Betrieb ist

Aufgabe pausieren/fortsetzen

Sie kénnen die Reinigung Gber die App oder wie folgt pausieren/fortsetzen:
« Kurzes Driicken der () Start/Stopp-Taste am Roboter.

Staubentleerung

Sobald eine Reinigungsaufgabe beginnt, beférdert das selbstreinigende Ladedock automatisch den Schmutz aus dem
Staubkasten des Roboters in den Staubbeutel der Basisstation.

Sie kénnen eine Staubentleerung auch manuell in der App starten.

Mopp-Reinigung
Wenn mehrere Wischzyklen geplant sind oder die Reinigungsflache groB ist, kehrt der Roboter wahrend des Betriebs
automatisch zum Ladedock zurtick, um den Mopp zwischendurch zu reinigen.

Der Wischzyklus und die Haufigkeit der Mopp-Reinigung kénnen vor Beginn der Aufgabe in der App eingestellt werden.
Diese Einstellungen konnen nach Beginn der Reinigung nicht mehr gedndert werden. Sie kdnnen eine Moppreinigung
auch manuell Uber die App starten.

Anmerkung: Ziehen Sie den Roboter wahrend der automatischen Mopp-Reinigung nicht mit Gewalt heraus, da dies zu
Schaden an Komponenten fihren kann.

Aufgabe beenden

Der Roboter kehrt nach Abschluss der Aufgabe zum selbstreinigenden Ladedock zurlick. Ein Reinigungsbericht ist in
der App verfugbar.

Sie kénnen eine Mopp-Reinigung auch manuell in der App beenden oder durch:
« Kurzes Driicken der {) Riickkehr-Taste;
- Langes Driicken (2 Sek.) der () Start/Stopp-Taste.

Trocknen

Nach dem letzten Wischzyklus kehrt der Roboter zum selbstreinigenden Ladedock zurlick, um den Mopp zu waschen
und zu trocknen sowie den Staubkasten zu trocknen

Die Trocknungseinstellungen kdnnen in der App angepasst werden, und Sie kénnen einen Trocknungsvorgang auch
manuell starten.
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4. Parameter

4.1 Technische Daten

Roboter (YJCCO036)

Basisstation (YJCB0O36SH)

Abmessungen: 351,2*363,5*95 mm

Abmessungen: 410*433*281mm

Gewicht: 5,0 kg

Gewicht: 8,4 kg

Drahtlose Konnektivitat: 2,4 GHz/5 GHz WLAN

Nenneingang (Ladestatus): 8-17,8 V=0,2-3,5 A

Nenneingangsleistung: AC 220-240 V 50-60 Hz
AC 100-127 V 50-60 Hz

(Der tatsachliche Nenneingang basiert auf den Angaben auf

dem Typenschild des Produkts.)

Nennleistung: 65 W (Max)

Nennausgangsleistung: 8-17,8 V= 0,2-3,5A

Nennspannung: (Betriebsstatus): 14,4 V=
(Lithium-lonen-Akku, =6500 mAh)

Das Aufladen dauert bei normaler
Umgebungstemperatur etwa 3 Stunden

Nennleistung:
Ladevorgang: 65 W
Wassererhitzung: 1200 W
Staubsaugen: 450 W
Trocknen: 100 W

WLAN

Protokoll: [EEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Frequenzbereich & Max. Senderleistung:
2400~2483,5 MHz/EIRP=20 dBm

5150 MHz-5350 MHz/EIRP=23 dBm

5470 MHz-5725 MHz/EIRP=20 dBm
5725 MHz-5850 MHz/EIRP<13,98 dBm

Wasserdruck am Einlass: 0,08-0,8 MPA
(Verwenden Sie die neuen Schlduche, die mit dem Geréat
geliefert wurden. Verwenden Sie keine alten Schiguche.)

Bluetooth

Bluetooth

Protokoll: BLE 5.0

Protokoll: BLE 5.0

Frequenzbereich: 2402-2480 MHz

Frequenzbereich: 2402-2480 MHz

Max. Sendeleistung (EIRP): =10 dBm

Max. Sendeleistung (EIRP): <10 dBm

Akku (Roboter)

Anzahl der Akkus pro Packung:

1Stlck

Akkutyp: Wiederaufiadbarer Li-lonen-Akku
Nennspannung: 14,4 \=
Anzahl der Akkuzellen pro Akkupack: 8 Stlck

Nennleistung, Nennenergie:

6500 mAh, 83.6Wh




Disponibilita e compatibilita regionali

Sulla base della considerazione dell'esperienza dell'utente e dei requisiti legali e di conformita pertinenti, i prodotti Narwal normalmente venduti da
Narwal (e dai suoi rivenditori autorizzati) sono disponibili per I'uso e il supporto post-vendita solo nel paese o nella regione in cui sono stati
originariamente venduti. Se un prodotto viene spedito in altri paesi o regioni, potresti non essere in grado di utilizzare I'app Narwal per associare il
prodotto o eseguire operazioni pertinenti. Per ottenere la migliore esperienza di utilizzo e assistenza del prodotto, i consigliamo di acquistare la
versione locale del prodotto Narwal da Narwal o dai suoi rivenditori autorizzati

Per l'evitamento di dubbi, i prodotti Narwal venduti da Narwal (e dai suoi rivenditori autorizzati) nella RPC sono disponibili solo per I'uso e il servizio
post-vendita nella RPC (a questo scopo, esclusi Hong Kong, Macao e Taiwan)

1. Panoramica prodotto

1.1 Contenuto della confezione

Corpo principale

Robot x 1

Base diricarica autopulente x 1
(inclusi base di pulizia x 1, sistema di ricarica e scarico
automatico x 1, serbatoio della soluzione detergente x
1,Sacchetto della polverex 1, filtro di pulizia sostituibile x
1

(Vaschetta raccoglipolvere preinstallatax 1e
modulo lavaggio con cingolo x 1)

Accessori

—

Cavo dialimentazione
stazione base x 1

Filtro vaschetta
raccoglipolvere x 1

Spazzolalaterale
antigroviglio x 1

Sacchetto della polverex 1

o

Valvola a tre vie per I'acqua
pulitax1

®

Filtro per acqua pulita x 1

—f—=

Detergente x 1 Tubo antiesplosione x 1

s

Tubo decorativo x 1

Scatola di controllo x 1 Tubo dellacquapulitax6m  Tubo dellacqua sporcax6m
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1.2 Componenti del robot

Robot (Vista frontale con coperchio superiore chiuso)

Pulsante Avvia/Interrompi
Sensore radar

- Matrice microfono
Pulsante diritorno

Sensore di evitamento ostacoli
avisione binoculare

Sensore di collisione frontale

Robot (Vista frontale con coperchio superiore aperto)

Coperchio superiore del robot

Vaschetta
raccoglipolvere

AvS N
)
Z 7 Filtro vaschetta raccoglipolvere

Robot (Vista dal basso)

Sensore anticaduta a infrarossi x 3

Targhetta robot (numero di serie incluso)
Spazzola laterale antigroviglio x 1

?i

Spazzola arullo a prova di groviglio x 1

Ruota motrice x 2

‘ L L
{

Modulo lavaggio con cingolo x 1

Rotellax1

Estensione mocio a cingolo x 1




1.3 Componenti base diricarica autopulente

Fronte della base diricarica autopulente

Dorso della base diricarica autopulente

Base di pulizia

Interfaccia di alimentazione 7

1.4 Pulsanti ed effetti luminosi
Pulsanti del robot

Pulsante Operazione

Funzione

Awvia/Interrompi () Pressione breve

Avvia/pausalriprendi un‘attivita di pulizia

Pressione mantenuta per 2 secondi

Accendi/spegni, termina l'attivita

Pressione mantenuta per 10 secondi

Forzalo spegnimento

Effetti indicatore del robot

Effetti luminosi Stato

Bianco Stato inattivo/modalita standby

Blu Stato attivita/stato risposta voce Navo
Rosso Anomalie

Arancione Aggiornamento in corso

Indicatori della base diricarica autopulente

Effetti luminosi Stato

Spento

Stato inattivo

Acceso fisso

Stato dell'attivita

Lampeggio lento

Stato attivita in pausa/stato abbinamento/aggiornamento

Lampeggio veloce

2. Preparazione all'uso

(1) Installare il modulo di scambio
automatico dell'acqua

Scansionare il codice QR per visionare il video di
installazione del modulo di ricambio automatico dellacqua.

OF0}

(3) Posizionare la base di ricarica autopulente

« Collegare il cavo di alimentazione alla porta di
alimentazione posteriore della base diricaricae
collegarlo a una presa di corrente.

« Assicurarsi che vi sia uno spazio libero di almeno 0,45
m davanti alla base diricarica per consentire al robot
dientrare e uscire liberamente.

Pressione tripla

Abilita/disabilita il blocco bambini

Richiamo Pressione breve

Riporta il robot alla base di ricarica autopulente

Pressione mantenutaper15s

Ripristina il firmware di sistema e cancella tuttii dati utente

Pr ia: Non posizionare la base di ricarica vicino a
fontidi calore.

Anomalie

(2) Rimuovere la base di supporto

Rimuovere la base di supporto che fissa il robot
all'interno della base diricarica.

(4) Installare la spazzola laterale

Premere con decisione la spazzola laterale nel suo
alloggiamento fino a sentire un “clic’, che indica
l'installazione corretta.

Installata correttamente

%) Suono di“clic” L

Installazione non corretta



(5) Rimuovere le strisce di schiuma
protettiva

« Sollevare I'adesivo della guida del coperchio
superiore, aprire il coperchio superiore del robot e
rimuovere le strisce di schiuma protettiva

« Chiudere il coperchio superiore.

(7) Aggiungere la soluzione detergente

« Rimuovere il pannello frontale della base diricarica
autopulente. Estrarre il serbatoio della soluzione
detergente e posizionarlo su una superficie dura e
piana.

- Aprire il coperchio del serbatoio, riempirlo con la
soluzione detergente Narwal, quindi chiudere
saldamente il coperchio. Reinserire il serbatoio
orizzontalmente nel suo alloggiamento.

- Riposizionare il pannello anteriore della base di
ricarica.

Promemoria: Utilizzare solo la soluzione detergente

ufficiale Narwal per evitare malfunzionamenti della

macchina.

(9) Connettere e associare il robot tramite
I'App

Scaricare la Narwal App e seguire le istruzioni per la
connessione e l'abbinamento del robot.

Nota: nella pagina del dispositivo dell'app, tocca
“Impostazioni* > "Dispositivo’, quindi tieni premuto il
pulsante "Riavvia Robot" per 10 secondi per
attivare/disattivare la modalita di risparmio energetico
—Lamodalita di risparmio energetico € disponibile solo
in Nord America.

3. Utilizzo del prodotto

(6) Installazione del sacchetto raccoglipol-
vere riciclabile

- Rimuovere il coperchio anteriore della stazione di
base.

« Inserire il sacchetto raccoglipolvere nello slot nella
direzione contrassegnata fino a fondo.

« Rimontare il coperchio anteriore della stazione di base.

(8) Prima accensione del robot

Assicurarsi che la spazzola laterale e la telecamera
siano rivolte verso l'esterno. Spingere il robot nella base
diricarica. Se allineato correttamente, la spia della base
diricarica rimarra fissa per 3 secondi. Dopo circa 10
secondi, il robot si accendera automaticamente.

Prima dell'uso, assicurarsi di aver completato la configurazione del robot e della base di ricarica autopulente come

descritto nella Sezione 2.

3.10rganizzare 'ambiente domestico

A.Rimuovere oggetti sparsi dal pavimento, come cavi,
stracci, pantofole, vestiti, libri e altri oggetti.

[

=)

C. Chiudere le porte delle stanze che non richiedono la
pulizia. Utilizzare barriere fisiche per impedire al robot
diaccedere alle zone elevate o con spazio ridotto.

B. Aprire le porte delle aree da pulire e disporre i mobili in
modo da massimizzare |o spazio accessibile.

D. Il robot puo superare soglie con un solo gradino fino a
30 mm di altezza. Per soglie superioria 30 mm, si
consiglia di utilizzare la rampa di soglia Narwal (venduta
separatamente) per facilitare il superamento ostacoli.

E. Evitare di sostare direttamente di fronte al robot,
vicino alle soglie o in corridoi stretti durante la pulizia
per evitare di trascurare punti specifici.

3.2 Creazione della mappa

Quando si utilizza il robot in un nuovo ambiente per la prima volta, si consiglia di eseguire un'esplorazione per la
mappatura prima di iniziare la pulizia. Una volta creata la mappa, il robot pud iniziare le attivita di pulizia programmate.
Per avviare la mappatura, toccare "Avvia mappatura” nell'app prima della pulizia iniziale.

Precauzioni:

1. Una volta completata la mappatura, € possibile modificare e gestire la mappa nell'app, ad esempio impostando aree
non raggiungibili o creando mappe secondarie per case a pil piani.

2. Non spostare la base di ricarica autopulente dopo la mappatura, poiché cio richiederebbe una nuova mappatura. Se
sono stati spostati mobili di grandi dimensioni, si consiglia di eseguire una nuova mappatura.

3.3 Pulizia

Assicurarsi che il robot abbia una carica sufficiente della batteria prima di iniziare una attivita di pulizia. Il livello della
batteria puo essere controllato nell'app.



Selezione della modalita di pulizia

Il robot supporta quattro modalita di pulizia: Solo aspirazione, Solo lavaggio mocio, Aspirazione e lavaggio mocio
simultanei, Prima aspirazione e poi lavaggio mocio. Nell'app, & possibile personalizzare ogni modalita regolando il
numero di passaggi di pulizia, la potenza di aspirazione, il livello di umidita del mocio, ecc

Abilita Freo Mind

Freo Mind € una funzione di pulizia intelligente. Quando abilitata, ottimizza automaticamente i parametri di pulizia,
eliminando la necessita di regolazioni manuali.

E possibile scegliere di abilitare Freo Mind quando si avvia un‘attivita di pulizia nell'app.

Iniziare un‘attivita di pulizia
E possibile avviare la pulizia tramite I'app oppure:

+ Premendo brevemente il () pulsante Avvia/Interrompi sul robot. Per impostazione predefinita, il robot si avviain
modalita Solo Aspirazione.

Note: E possibile regolare la modalita e i parametri di pulizia tramite 'app. Non toccare entrambi i lati del modulo di
mocio mentre il robot ¢ in funzione.

Mettere in pausa/riprendere l'attivita

Sospendere o riprendere la pulizia tramite I'app o con:
+ Premendo brevemente il () pulsante Avvia/Interrompi sul robot.

Svuotamento polvere

Dopo l'inizio dell'attivita di aspirazione, la base di ricarica autopulente trasferisce automaticamente i detriti dalla
cabina polvere del robot al sacchetto raccoglipolvere della base diricarica.

E anche possibile attivare manualmente lo svuotamento polvere tramite I'app.

Lavaggio mocio
Se sono programmati pili passaggi di lavaggio mocio o I'area da pulire € ampia, il robot tornera automaticamente alla
base diricarica per lavare il mocio durante I'attivita

Il ciclo di lavaggio mocio e la frequenza di lavaggio possono essere regolati tramite I'app prima diiniziare I'attivita.
Queste impostazioni non possono essere modificate una volta iniziata la pulizia. E anche possibile avviare
manualmente un ciclo di lavaggio mocio tramite I'app.

Note: Non estrarre il robot con forza durante il lavaggio mocio automatico, poiché cio potrebbe danneggiare i componenti.

Termina attivita

Al termine, il robot torna automaticamente alla base di ricarica autopulente. Un rapporto di pulizia & disponibile nell'app.
Eanche possibile terminare manualmente I'attivita tramite I'app o:

+ Premendo brevemente il{"} pulsante diritorno;

- Tenendo premutoil () pulsante Avvia/Interrompi per 2 secondi.

Asciugatura

Dopo I'ultima passata di lavaggio mocio, il robot torna alla base di ricarica autopulente per lavare e asciugare il panno e
la cabina polvere.

Le impostazioni di asciugatura possono essere personalizzate nell'app ed & anche possibile avviare manualmente una
attivita d’asciugatura.

4. Parametri

4.1 Specifiche

Robot (YJCCO036)

Stazione di base (YJCB0O36SH)

Dimensioni: 351,2*363,5*95 mm

Dimensioni: 410*433*281mm

Peso: 5,0 kg

Peso: 8,4 kg

Connessione wireless: Wi-Fida 2,4 GHz/5 GHz

Potenza nominale assorbita (in carica):
8-17.8V=0,2-35A

Potenza nominale assorbita: CA 220-240V 50-60 Hz
CA100-127V 50-60 Hz

(La portanza nominale assorbita effettiva si basa sulle

informazioni riportate sulla targhetta del prodotto.)

Potenza nominale: 65 W (Massimo)

Potenza nominale in uscita: 8-17,8 V= 0,2-3,5 A

Tensione nominale (in funzione): 14,4 V=
(batteria al litio, 26500 mAh)

Laricaricaimpiega circa 3 ore auna
temperatura ambiente normale

Potenza nominale:

Ricarica: 65 W

Riscaldamento dellacqua: 1200 W
Raccolta della polvere: 450 W
Asciugatura: 100 W

Wi-Fi

Protocollo: IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax

Gamma di frequenza e potenza massima del
trasmettitore:

2400~2483,5 MHz/EIRP<20 dBm

5150 Mhz-5350 MHz/EIRP=23 dBm

5470 Mhz-5725 MHz/EIRP=20 dBm

5725 Mhz-5850 MHz/EIRP<13,38 dBm

Pressione dellacqua in ingresso: 0,08-0,8 MPA
(Siraccomanda di utilizzare i nuovi set di tubi fiessibili
forniti con I'apparecchio e di nonriutilizzare i vecchi set di
tubi.)

Bluetooth

Bluetooth

Protocollo: BLE 5.0

Protocollo: BLE 5.0

Intervallo di frequenza: 2402-2480 MHz

Intervallo di frequenza: 2402-2480 MHz

Potenza massima del trasmettitore (EIRP): =10 dBm

Potenza massima del trasmettitore (EIRP): <10 dBm

Batteria (robot)

Quantita pacco batteria per ciascun pacco:

1pz

Tipo batteria: Batteria agli ioni di litio ricaricabile
Tensione nominale: 14,4V=
Quantita di celle per pacco batteria: 8pz

Capacita nominale, energia nominale:

6500 mAh, 93.6 Wh
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Dans le but d'assurer une expérience dutilisateur optimale et de respecter les exigences légales et réglementaires applicables, les produits Narwal
vendus officiellement par Narwal (et sesdistributeurs agréés) sont destinés uniquement a une utilisation et a un service aprés-vente dans le pays ou
larégion d'achat initial. Si le produit est expédié dans un autre pays ou une autre région, il se peut que vous ne puissiez pas lier le produit 4 I'application
Narwal ou effectuer les opérations correspondantes. Afin de garantir une utilisation optimale du produit et de bénéficier d'un service de qualité, nous
vous recommandons d'acheter la version locale du produit Narwal aupres de Narwal ou des distributeurs agrées.

Pour dissiper toute équivoque, les produits Narwal vendus par Narwal (et ses distributeurs agréeés) en République populaire de Chine sont
strictement réservés & une utilisation et a un service aprés-venteen République populaire de Chine (a cette fin uniquement, cela n'inclut pas Hong
Kong, Macao et Taiwan)

1. Apercu du produit

11 Contenu de 'emballage

Corps principal

Robot x 1

Station de charge autonettoyante x 1
(comprend une base de nettoyage 1, un systéme de
remplissage et vidange auto x 1, un réservoir de
solution nettoyante x 1, Sac & poussiére x 1, un filtre de
nettoyage remplagable x 1)

(préinstallé avec un bac a poussiére x 1et un
module de lavage des sols avec serpilliére sur
chenille x 1)

Accessoires

—

Cordon d’alimentation de la
station de base x 1

Filtredu bac apoussiére x 1 Sac a poussiére

recyclable x 2

Brosse latérale anti-enchevé-
trement x1

o

Vanne a trois voies pour eau
propre x 1

®

Filtre d'eau propre x 1

—f—=

Solution nettoyante x1 Tuyau antidéffagrant x 1

s

Tube décoratif x 1

Boitier de commande x 1 Tube d'eauproprex6m  Tube deaux usées x6m

1.2 Composants du robot

Robot (vue de face avec le couvercle supérieur fermé)

Bouton Marche/Arrét

Capteur radar

Matrice de microphones
Bouton de retour

Capteur de vision binoculaire
d'évitement d'obstacles

Capteur de collision avant

Robot (vue de face avec le couvercle supérieur ouvert)

Couvercle supérieur du robot

\Bac a poussiére

AvS N
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/ 7 Filtre du bac a poussiére

Robot (vue de dessous)
Capteur anti-chute infrarouge x 3

Plaque signalétique du robot

(avec numéro de série) Brosse latérale anti-enchevétrement x 1

cyclonique anti-enchevétrement x 1 Roue motrice x 2

Brosse a rouleau a flux d'air [Lr
{

Module de lavage des sols avec
serpilliere sur chenille x 1

Roulette x 1

Extension de la serpilliére sur
chenille x1




1.3 Composants de la station de charge autonettoyante

Avant de la station de charge autonettoyante

Effets des voyants du robot

Effets lumineux Etat

Blanc Inactivité/Mode Veille

Bleu Tache/Réponse vocale Navo
Rouge Anomalies

Orange Mise & jour en cours

Voyants de la station de charge autonettoyante

Effets lumineux Etat
Eteint Inactivité
Allumé en continu Tache

Clignote lentement Tache en pause/Appairage/Mise a jour

Clignote rapidement Anomalies

Interface d'alimentation 7

1.4 Boutons et effets lumineux
Boutons du robot

Bouton Action

Fonction

Marche/Arrét () Appuicourt

Lancer/mettre en pause/reprendre une tache de nettoyage

Appuilong (2s)

Allumer ou éteindre 'appareil, terminer une tache

Appuilong (10's)

Forcer larrét

Triple clic

Activer/désactiver le verrouillage enfant

Retour (0 Appui court

Ramener le robot a la station de charge autonettoyante

Appuilong (15's)

Réinitialiser le micrologiciel du systéme et effacer toutes les
données d'utilisateur

2. Préparation avant utilisation

(1) Installation du module d’échange d’eau
automatique

Veuillez scanner le code QR pour voir la vidéo
d'installation du module d'échange d'eau automatique.

O]

(3) Positionnement de la station de charge
autonettoyante

- Branchez le cordon d'alimentation dans le port
d'alimentation arriére de la station de charge et
raccordez-le a une prise électrique.

+ Assurez-vous qu'un espace dégagé d'au moins 0,45
m se trouve devant la station de charge afin que le
robot puisse y entrer et en sortir librement.

Rappel : Ne placez pas la station de charge prés d'une
source de chaleur.

(2) Retrait du support tampon

Retirez le support tampon qui maintient le robot &
lintérieur de la station de charge.

(4) Installation de la brosse latérale

Enfoncez fermement la brosse latérale dans la fente
jusqu'a entendre un « clic ». Cela indique quelle est
correctement installée.

/

Correctement installée
%) Son «clic » —

Vs N
(S

Pas correctement installee



(5) Retrait des bandes de mousse de
protection

« Soulevez I'autocollant de guide du couvercle
supérieur, ouvrez le couvercle supérieur du robot et
retirez les bandes de mousse de protection.

« Fermez le couvercle supérieur.

(7) Ajout de la solution nettoyante

« Retirez le panneau avant de la station de charge
autonettoyante. Retirez le réservoir de solution
nettoyante et placez-le sur une surface dure et plane.

« Ouvrez le couvercle du réservoir, remplissez-le avec la
solution nettoyante Narwal, puis fermez le couvercle
fermement. Faites glisser le réservoir horizontalement
pour le remettre dans sa fente.

- Réattachez le panneau avant de la station de charge.

Rappel : Utilisez uniqguement la solution nettoyante

officielle Narwal pour éviter tout dysfonctionnement de

lamachine.

(9) Connexion et association du robot via
I'application

Téléchargez I'application Narwal et suivez les
instructions pour connecter et lier le robot.

Remarque : sur la page de I'appareil dans l'application,
touchez « Paramétres » > « Appareil » puis maintenez
enfoncé « Redémarrer le robot » pendant 10 secondes
pour activer/désactiver le Mode Economie d'énergie.
— Le Mode Economie d'énergie est uniquement
disponible en Amérique du Nord.

3. Utilisation du produit

(6) Installation du sac & poussiére
recyclable

« Retirez le couvercle avant de la station de base.

« Insérez le sac & poussiére dans la fente dans la
direction indiquée jusqu'a ce qu'il atteigne le fond.

« Remettez le couvercle avant de la station de base.

(8) Premiére mise en marche du robot

Assurez-vous que la brosse latérale et la caméra soient
orientées vers I'extérieur. Poussez le robot dans la
station de charge. Lorsqu'il est correctement aligné, le
voyant lumineux de la station de charge reste allumé en
continu pendant 3 secondes. Aprés environ 10 secondes,
le robot s'allumera automatiquement.

Avant utilisation, assurez-vous d'avoir effectué la configuration du robot et de la station de charge autonettoyante

comme décrit dans la Section 2.

3.1 Organisation de 'environnement domestique

A. Retirez les objets non fixés sur le sol, tels que les
cébles, chiffons, pantoufies, vétements, livres et autres

articles divers.

=)

C.Fermez les portes des piéces qui ne nécessitent pas
de nettoyage. Utilisez des barriéres physiques pour
empécher le robot d'accéder aux zones surélevées ou
a faible hauteur.

B. Ouvrez les portes des zones a nettoyer et disposez
les meubles afin de maximiser I'espace au sol
accessible.

D. Le robot peut franchir des seuils d’'une seule marche
jusqu'a 30 mm de hauteur. Pour les seuils dépassant 30
mm, nous recommandons d'utiliser la Rampe de seuil
Narwal (vendue séparément) pour faciliter le
franchissement d’obstacle.

E. Evitez de vous tenir directement devant le robot, prés
des seuils ou dans des couloirs étroits pendant le
nettoyage, afin de ne pas omettre de zones a nettoyer.

3.2 Création de carte

Lors de la premiére utilisation du robot dans un nouvel environnement, nous recommandons d'effectuer un parcours
d'exploration pour créer une carte avant de commencer le nettoyage. Une fois la carte créée avec succes, le robot
peut commencer les taches de nettoyage programmeées. Pour commencer la cartographie, touchez « Démarrer la
cartographie » dans I'application avant le premier nettoyage.

Précautions

1. Une fois la cartographie terminée, vous pouvez modifier et gérer la carte dans I'application, par exemple en
définissant des zones inaccessibles ou en créant des cartes secondaires pour des maisons a plusieurs étages.

2. Ne déplacez pas la station de charge autonettoyante apreés la cartographie, car cela nécessitera une nouvelle
cartographie. S'ily a eu un déplacement de gros meubles, il est recommandé de refaire la cartographie

3.3 Nettoyage

Assurez-vous que le robot dispose d'une batterie suffisante avant de commencer une tache de nettoyage. Le niveau
de la batterie peut étre vérifié dans I'application.



Sélection des modes de nettoyage

Le robot prend en charge quatre modes de nettoyage : Mode Aspiration uniquement, Mode Lavage des sols
uniquement, Mode Aspiration et lavage des sols simultanés, Mode Aspiration suivi du lavage des sols. Dans
I'application, vous pouvez personnaliser chaque mode en réglant le nombre de passages de nettoyage, la puissance
d'aspiration, le niveau d’humidité de la serpilliére, etc.

Activation de Freo Mind

Freo Mind est une fonction de nettoyage intelligent. Lorsqu'elle est activée, elle optimise automatiquement les
parameétres de nettoyage, supprimant ainsi le besoin d'ajustements manuels.

Vous pouvez choisir d'activer Freo Mind lors du démarrage d'une tache de nettoyage dans I'application.

Lancement d’une tache de nettoyage

Vous pouvez commencer le nettoyage via I'application ou en:
+ Appuyant briévement sur () Bouton Marche/Arrét durobot. Par défaut, le robot démarrera en Mode Aspiration uniquement.

Remarque : Vous pouvez ajuster le mode de nettoyage et définir des parametres dans I'application. Ne touchez pas les
cotés du module de lavage des sols pendant le fonctionnement du robot.

Mise en pause/reprise d’une tache

Vous pouvez mettre en pause ou reprendre le nettoyage via I'applicationouen:
« Appuyant brievement sur () Bouton Marche/Arrét du robot.

Vidage de la poussiére

Une fois la tache d'aspiration lancée, la station de charge autonettoyante transfére automatiquement les débris du
compartiment & poussiére du robot vers le sac a poussiére de la station.

Vous pouvez lancer le vidage de la poussiere manuellement dans I'application.

Lavage de la serpilliére
Siplusieurs cycles de lavage des sols sont programmeés ou si la zone a nettoyer est vaste, le robot retournera
automatiquement & la station de charge pour nettoyer la serpilliere pendant une tache.

Le cycle de lavage des sols et la fréquence de lavage de la serpilliére peuvent étre réglés dans I'application avant de
commencer la tache. Ces paramétres ne peuvent pas étre modifiés une fois le nettoyage commenceé. Vous pouvez
également lancer manuellement un cycle de lavage de la serpilliere dans I'application.

Remarque : Ne retirez pas le robot de force pendant le lavage automatique de la serpilliére, car cela pourrait
endommager des composants.

Find’une tache
Une fois terminé, le robot retourne automatiquement & la station de charge autonettoyante. Un rapport de nettoyage
est disponible dans I'application.
Vous pouvez également terminer la tdche manuellement via I'application ouen :
+ Appuyant briévement sur {} Bouton de retour;
+ Appuyant longuement sur () Bouton Marche/Arrét pendant 2 secondes.

Séchage
Apres le dernier cycle de lavage des sols, le robot retourne a la station de charge autonettoyante pour laver et sécher
la serpilliere, ainsi que pour sécher le compartiment & poussiére.

Les paramétres de séchage peuvent étre personnalisés dans I'application, et vous pouvez également lancer
manuellement une tache de séchage.

4. Parameétres

4.1 Spécifications

Robot (YJCCO036)

Station de base (YJCB036SH)

Dimensions : 351,2*363,5*95 mm

Dimensions : 410*433*281mm

Poids : 5,0 kg

Poids : 8,4 kg

Connectivité sans fil : 2,4 GHz/5 GHz Wi-Fi

Entrée nominale (charge) : 8-17,8V=0,2-35A

Entrée nominale : CA 2204240V, 50 260 Hz
CA1004127V,50a60Hz

(Lentrée nominale réelle est basée sur les informations

figurant sur la plaque signalétique du produit.)

Puissance nominale : 65 W (maximale)

Sortie nominale : 8-17,8V=10,2-35A

Tension nominale (fonctionnement) : 14,4V =
(batterie au lithium-ion, = 6500 mAh)

La charge prend environ 3 heures aune
température ambiante normale

Puissance nominale :

Charge : 65 W

Chauffage de l'eau : 1200 W
Collecte de poussiére : 450 W
Séchage: 100 W

Wi-Fi

Protocole : IEEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Gamme de fréquences & Puissance de
I'émission maximale:

2400 ~ 2483,5 MHz/PIRE =< 20 dBm
5150 - 5350 MHz/PIRE = 23 dBm

5470 - 5725 MHz/PIRE = 20 dBm

5725 - 5850 MHz/PIRE = 13,98 dBm

Pression d'admission d'eau : 0,08 & 0,8 MPa

(Utilisez les nouveaux ensembles de tuyaux fournis avec
I'appareil et ne réutilisez pas les anciens ensembles de
tuyaux.)

Bluetooth

Bluetooth

Protocole : BLE 5.0

Protocole : BLE5.0

Gamme de fréquences : 2402 & 2480 MHz

Gamme de fréquences : 2402 & 2480 MHz

Puissance maximale de 'émission (PIRE) : < 10 dBm

Puissance maximale de 'émission (PIRE) : < 10 dBm

Batterie (robot)

Nombre de blocs-batteries par emballage :

1piéce

Type de batterie : Batterie Li-ion rechargeable
Tension nominale : 14,4V=
Nombre de cellules par bloc-batterie : 8 pieces

Capacité nominale, énergie nominale :

6500 mAh, 93.6 Wh




Disponibilidad regionaly

Conbase en la consideracion de la experiencia del usuario y os requisitos legales y de conformidad relevantes, los productos Narwal normalmente
vendidos por Narwal (y sus distribuidores autorizados) solo estan disponibles para su uso y el servicio de asistencia posventa en el pais o region en
el que se vendieron originalmente. Si un producto se envia a otros paises o regiones, es posible que no pueda utilizar la aplicacion Narwal para
vincular el producto o realizar operaciones pertinentes. Recomendamos que adquiera la version local del producto Narwal directamente de Narwal o
de sus distribuidores autorizados para obtener la mejor experiencia de uso del producto y de servicio.

Afin de evitar dudas, los productos Narwal vendidos por Narwal (y sus distribuidores autorizados) en la Republica Popular China solo estan
disponibles para su uso y la asistencia del servicio posventa en la Republica Popular China (para esta finalidad, Hong Kong, Macao y Taiwan no
incluidos)

1. Producto de un vistazo

1.1 Contenido del embalaje

Cuerpo principal

Robot x 1
(contenedor para polvo preinstalado x 1y modulo de
mopa de oruga x 1)

Estacion de carga con autolimpieza x 1
(incluye la base de limpieza x 1, sistema de relleno y
drenaje automaticos x 1, deposito para solucién de

limpieza x 1, Bolsa para polvo x 1, filtro de limpieza
reemplazable x 1)

Accesorios

[TTTITY

—

Cable de alimentacion de la
estacion base x 1

o

Valvula de tres vias de agua
limpia x 1

Filtro del contenedor
para polvo x 1

Cepillo lateral antienredos x 1 Bolsa para polvo x 1

®

Filtro de agua limpia x 1

——f—=

Manguera a prueba de
explosiones x 1

Detergente x 1

s

Tubo de decoracion x 1

Cajade control x 1

Conducto de agua
limpia x 6 m

Conducto de aguas
residuales x6 m

1.2 Componentes del robot

Robot (vista frontal con la cubierta superior cerrada)

Botdn parainiciar/detener
Sensor de radar

, Matriz del micréfono
Boton de retorno

Sensor de evitacion de obstéculos
mediante vision binocular

Sensor de colision frontal

Robot (vista frontal con la cubierta superior abierta)

Cubierta superior del robot

Contenedor para
N polvo

N\

Robot (vista inferior)
Sensor anticaida infrarrojo x 3

Placa del robot (incluye num. de serie)
Cepillo lateral antienredos x 1

Cepillo de rodillo sin enredos
con flujo de aire ciclénico x 1

Rueda motriz x 2

Médulo de mopa de oruga x 1

Rueda giratoria x 1

Extension de la mopa de oruga x 1



1.3 Componentes de la estacion de carga con autolimpieza

Parte frontal de la estacion de carga con autolimpieza

Interfaz de alimentacion ——————— ﬁ

1.4 Botones y efectos de luz
Botones del robot
Boton Operacion Funcion

Base de limpieza

Efectos del indicador del robot

Efectos de luz

Estado

Blanco Estado inactivo/modo en espera

Azul Estado de la tarea/estado de respuesta de voz de Navo
Rojo Anomalias

Naranja Actualizacion en curso

Indicadores de la estacion de carga con autolimpieza

Efectos de luz

Estado

Apagado

Estado inactivo

Encendido fijo

Estado de tarea

Parpadeo lento

Tarea en pausalestado de vinculacion/estado de actualizacion

Parpadeo répido

Anomalias

2. Preparacion antes del uso

Iniciar/detener () Pulsacion corta

Iniciar/pausar/reanudar tarea de limpieza

Pulsacion larga durante 2 segundos

Encender/apagar, finalizar tarea

Pulsacion larga durante 10 segundos

Forzar apagado

Triple pulsacion

Activar/desactivar bloqueo para nifios

Retorno 1 Pulsacion corta

Retorno del robot a la estacion de carga con autolimpieza

Pulsacion larga durante 15 segundos

Restablecer firmware del sistema y borrar todos
los datos de usuario

(1) Instalar el mddulo de intercambio de
agua automatico

Escanee el cédigo QR para ver el video de instalacion del
mddulo de intercambio de agua automatico.

®

®

(3) Colocar la estacion de carga con
autolimpieza

« Enchufe el cable de alimentacion en el puerto de
alimentacion de la parte trasera de la estacion de
carga y conéctelo a una toma de corriente.

« Deje un espacio despejado de al menos 0,45 m
delante de la estacion de carga para permitir que el
robot entre y salga libremente.

Recordatorio: No coloque la estacion de carga cerca de

fuentes de calor.

(2) Extraer la almohadilla de amortiguacion

Extraiga la almohadilla de amortiguacion que fija el
robot dentro de la estacion de carga.

(4) Instalar el cepillo lateral

Presione fuertemente el cepillo lateral en su ranura
hasta que escuche un “clic’, que indica la correcta
instalacion.

\.

Correctamente instalado
%) Sonido de “clic” —

No correctamente instalado



(5) Retirar las tiras de espuma de
proteccion

« Levante el adhesivo de guia de la cubierta superior,
abra la cubierta superior del robot y retire las tiras de
espuma de proteccion.

- Cierre la cubierta superior.

(7) ARadir solucién de limpieza

- Retire el panel frontal de la estacion de carga con
autolimpieza. Extraiga el deposito para la solucion de
limpieza y coléquelo sobre una superficie dura 'y
nivelada.

« Abra la tapa del deposito, rellénelo con la solucion de
limpieza de Narwaly, a continuacion, cierre
firmemente la tapa. Deslice el deposito
horizontalmente para colocarlo de nuevo en su ranura.

« Vuelvaainsertar el panel frontal de la estacion de carga.

Recordatorio: Use Unicamente la solucion de limpieza
oficial de Narwal para evitar problemas de
funcionamiento de la maquina.

(9) Conectar y vincular el robot a través de
la aplicacion

Descargue la aplicacion Narwal y siga las instrucciones
para conectar y vincular el robot.

Nota: En la pagina del dispositivo de la aplicacion, pulse
“Ajustes” > “Dispositivo” y, a continuacion, mantenga
pulsado “Reiniciar robot” durante 10 s para
activar/desactivar el modo de ahorro de energia.
—EI'modo de ahorro de energia solo esta disponible en
Norteamérica.

3. Uso del producto

(6) Instalacion de la bolsa para polvo reciclable

- Retire la cubierta frontal de la estacion base:

« Inserte la bolsa para polvo en la ranura en la direccion

marcada hasta que llegue al fondo.

« Vuelva a colocar la cubierta frontal de la estacion base.

(8) Encender el robot por primera vez

Compruebe que el cepillo lateral y la camara apunten
hacia fuera. Inserte el robot en la estacion de carga.
Cuando esté correctamente alineado, la luz indicadora
de la estacion de carga se iluminard en fijo durante 3
segundos. Después de aproximadamente 10 segundos,
elrobot se encenderd automaticamente.

Antes de su uso, asegurese de completar la configuracion del robot y de la estacion de carga con autolimpieza, como

se describe en la Seccion 2.

3.1 Organizar el entorno del hogar

A. Retire elementos desperdigados por el suelo, como
cables, trapos, zapatillas, ropa, libros y demas objetos

desordenados.

=)

C.Cierre las puertas a habitaciones que no se deban
limpiar. Utilice barreras fisicas para evitar que el robot
entre en espacios elevados o con espacio libre

B. Abra las puertas a las areas que se van alimpiar y
organice los muebles para maximizar el espacio de
suelo accesible.

D. El robot puede superar umbrales de un solo escalon
de hasta 30 mm de altura. Para umbrales superiores a
30 mm, recomendamos utilizar larampa de umbrales de

Narwal (se vende por separado) para ayudar con el
cruce de obstaculos.

reducido.

E. Evite ponerse delante del robot, junto a umbrales o
en pasillos estrechos para evitar que se omitan
espacios durante la limpieza.

3.2 Creacion de mapas

Cuando se use el robot en un nuevo entorno por primera vez, recomendamos realizar una vuelta de exploracion para
crear un mapa antes de iniciar la limpieza. Una vez creado el mapa correctamente, el robot puede iniciar las tareas de
limpieza programadas. Para iniciar el mapeo, pulse “Iniciar mapeo” en la aplicacion antes de la primera limpieza.
Precauciones:

1.Unavez completado el mapeo, puede editar y gestionar el mapa en la aplicacion, como establecer dreas inalcanzables
o crear mapas secundarios para hogares con varias plantas.

2.No mueva la estacion de carga con autolimpieza después de crear el mapa: si no seré necesario repetir el mapeo. Se
recomienda volver a crear el mapa si se cambia de sitio un mueble grande.

3.3 Limpieza

Compruebe que el robot tenga suficiente bateria antes de iniciar una tarea de limpieza. El nivel de bateria se puede
comprobar en la aplicacion



Seleccionar el modo de limpieza

El robot admite cuatro modos de limpieza: Solo aspiracién, Solo mopa, Aspiracion y fregado simultaneamente,
Aspiracion primero y después mopa. En la aplicacion, puede personalizar cada modo ajustando el nimero de pasadas
delimpieza, la potencia de succién, el nivel de humedad de lamopa, etc.

Activar Freo Mind

Freo Mind es una funcion de limpieza inteligente. Cuando esté activada, optimiza automéaticamente los parémetros de
limpieza, eliminando la necesidad de realizar ajustes manuales.

Puede elegir que se active Freo Mind cuando se inicie una tarea de limpieza en la aplicacion.

Iniciar una tarea de limpieza

Puede iniciar la limpieza a través de la aplicacion o siguiendo esta indicacion:

- Pulse brevemente el () boton para iniciar/detener en el robot. De forma predeterminada, el robot arrancara en modo
Solo aspiracion.

Nota: Puede ajustar el modo de limpieza y los parametros en la aplicacion. No toque los lados del médulo de la mopa
mientras el robot esté en funcionamiento.

Pausar/reanudar una tarea

Puede pausar o reanudar la limpieza a través de la aplicacion o siguiendo esta indicacion:
* Pulse brevemente el d) boton para iniciar/detener en el robot.

Vaciado de polvo

Una vez iniciada una tarea de limpieza, la estacion de carga con autolimpieza transfiere automéaticamente los residuos
del compartimento para polvo del robot a la bolsa para polvo de la estacion de carga.

También puede activar el vaciado de polvo manualmente desde la aplicacion.

Lavado de lamopa
Sise programan varias pasadas de fregado o el drea de limpieza es extensa, el robot regresara automaticamente a la
estacion de carga para lavar la mopa durante la ejecucion de la tarea.

El ciclo de fregado y la frecuencia de lavado de la mopa se pueden ajustar en la aplicacion antes de iniciar la tarea.
Estos ajustes no se pueden cambiar una vez iniciada la limpieza. También puede iniciar manualmente un ciclo de
lavado de la mopa a través de la aplicacion.

Nota: No extraiga a la fuerza el robot durante el lavado automatico de la mopa, ya que se podrian dafiar los componentes.

Finalizar tarea

Una vez completada la tarea, el robot regresa automaticamente a la estacion de carga con autolimpieza. En la
aplicacion se genera un informe de limpieza.

También puede finalizar la tarea manualmente a través de la aplicacion o siguiendo esta indicacion:
+ Pulse brevemente el ("} boton de retorno;
- Pulse durante 2 s el (1) boton para iniciar/detener.

Secado

Tras completar la pasada final de fregado, el robot regresa a la estacion de carga con autolimpieza para lavar y secar la
mopa, ademas de secar el compartimento para polvo.

Los ajustes de secado se pueden personalizar desde la aplicacion, o también puede iniciar una tarea de secado manualmente.
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4. Parametros

4.1 Especificaciones

Robot (YJCCO036)

Estacion base (YJCBO36SH)

Dimensiones: 351,2*363,5*95 mm

Dimensiones: 410*433*281mm

Peso: 5,0 kg

Peso: 8,4 kg

Conexion inaldambrica: 2,4 GHz/5 GHz Wi-Fi

Entrada nominal (carga): 8-17,8 V=0,2-3,5 A

Entrada nominal: CA 220-240V 50-60 Hz

CA100-127V 50-60 Hz
(La entrada nominal real se basa en la informacion de la
placa del producto.)

Potencia nominal: 65 W (max.)

Salida nominal: 8-17,8 V=0,2-3,5 A

Tension nominal (funcionamiento): 14,4 V=
(bateria de iones de litio 26500 mAh)

La carga tarda unas 3 horas a una
temperatura ambiente normal.

Potencia nominal:

Carga: 65W

Calentamiento de agua: 1200 W
Recogida de polvo: 450 W
Secado: 100 W

Wi-Fi

Protocolo: IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax

Rango de frecuencia y méx. Potencia del
transmisor:

2400~2483,5 MHz/EIRP=20 dBm

5150 MHz-5350 MHz/EIRP=23 dBm
5470 MHz-5725 MHz/EIRP<20 dBm
5725 MHz-5850 MHz/EIRP<13,98 dBm

Presion del agua de entrada 0,08-0,8 MPA

(Se deben utilizar los nuevos juegos de mangueras
suministrados con el dispositivo, no reutilice los juegos
de mangueras antiguos.)

Bluetooth

Bluetooth

Protocolo: BLE 5.0

Protocolo: BLE 5.0

Rango de frecuencia: 2402- 2480 MHz

Rango de frecuencia: 2402- 2480 MHz

Potencia maxima del transmisor (EIRP): <10 dBm

Potencia maxima del transmisor (EIRP): <10 dBm

Bateria (Robot)

Cantidad de paquetes de baterias por paquete:

Tunidad

Tipo de bateria: Bateria de iones de litio recargable
Tension nominal: 14,4 V=
Cantidad de celdas de bateria por paquete de baterias: 8 unidades

Capacidad nominal, energia nominal:

6500 mAh, 93.6 Wh
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Per1oHanbHas AoCTYMHOCTb U COBMECTUMOCTL

C y4ETOM OMbiTa NI0Nb30BATENEN 1 COOTBETCTBYIOUMX 3AKOHHBIX 1 HOPMATMBHBIX TPEBOBAHMIA, TPOAYKTSI Narwal, 06bIYHO NPOAABAEMBIE KOMNaHMEN
Narwal (1 eé HHBIMM PO3HUYHBIMM T [[OCTYNHbI ANS UCMONB30BAHWSA 1 MOCNENPOAAXHOr0 06CNYXMBaHUS TONMLKO B CTPaHE
VU PErvoHe, B KOTOPOM OHY BbiNY NEPBOHAYANBHO NPOAaHs!. ECN NPOAYKT OTNPaBNSETCS B APYTiE CTPaHs! UM PETUOHSI, Bbl HE CMOXETE
vcnonbaosaTh npunoxerue Narwal 4nst IPUBA3KM MPO/YKTA W BLINOMTHEHIS COOTBETCTBYIOLMX OMepaLivii. Ml PEKOMEHAyeM NpvoBpeTaTh
NOKanbHYIo BEPCHIo NpoayKTa Narwal y komnaruy Narwal nnv eé aBTopr3aoBaHHbIX PO3HUUHBIX POAABLOB, YTOBb MONYMTb HaUYULLIMIA ONbIT
MCMIONb30BAHMS 1 OBCNYXUBAHMS MPOAYKTA.

Bo u3bexaHue HeopasymeHui, NpoaykTel Narwal, iponaeaeMbie komnauei Narwal (1 eé aBTopr30BaHHbIMU PO3HMUHbIMU NpoaaBLiami) B KHP,
[AOCTYNHbI TONBKO ANS UCMONBb30BaHMSA U NOCNENPOAAXHOrO Of BKHP (3a uci CsiHraHa, AOMaHs v TalBaHsi)

1. O630p uspenusa

1.1 Conepxumoe ynakoBku

FnaBHbIV Kopnyc

Po6oT-nbinecoc x 1
(MpeaycTaHOBNEH NbINECEOPHUKOM * 11 MOAYeM
ryYCEHWMYHOM LWBabpb! x 1)

CamoouMLLAILANACS 3apsaHast CTaHLMS x 1
(Bkrniouas ouncTUTENbHYIO 623y * 1, cucTeMy
aBTOMATUYECKOW NOAAYM M CMBA BOALI * 1, pesepByap
NS Motolero cpeacTaa x 1, Melwok ans c6opa nbin x 1,
CMEHHbI GUALTP ANS YACTKM X 1)

MpuHapgnexHocTn

—

Kabenb nutaHns 6a3osoi
CTaHuum x1

o

TpexxonoBow knanaH ans
YMCTOM BOAKI * 1

BokoBas WweTka ana ®unbTp NbinecbopHuka x 1
npeaoTBpaLLeHms

3anyTbiBaHNs X 1

Mewwok ans c6opa
nbim x 1

®

QuALTP ANA YACTOM BOAbI % 1

—f—=

B3pbiBO3aLMLLEHHBI
wnaHr x 1

Mololiee cpeacTso x1

e

NekopaTuBHbIN
Tpy6onposoa x 1

Brok ynpasnexus x 1 Tpy6onposoa Ans

YMCTOM BOABI X 6 M

Tpy6onposoa Ans
rPA3HO BOAbI X 6 M
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1.2 KoMnoHeHTbl po6oTa-nbinecoca

Po60T-nbinecoc (Bua cnepeau ¢ 3akpbiToil BEPXHE KPbILKOM)

KHonka 3anycka/ocTaHOBKN
PapfapHbIit naTumK

MwukpodoHHas peluetka
KHonka Bo3spata

BUHOKYNSIPHBIN AATUMK N3GeraHns
NpensTCTBIi

[aTunK rpaHmL, Ha OCHoBe
CTPYKTYPHPOBaHHOIO CBETa

MepenHvie AaTuMKM CTONKHOBEHMS

Po6oT-nbinecoc (BUA cnepeam ¢ OTKPbITON BepXHe KPbILIKOW)

BepxHas kpbilka poboTa-nbinecoca

Po6oT-nbinecoc (Bug cHu3y)

MHbpakpacHbIl AaTuvk NS NpeaoTBpalleHns

naaeHun x 3 [
MacnopTHas Tabnuuka po6oTa-nsinecoca

(BKMIOYAS CEPUITHBIN HOMEP)
PonukoBast WETKa C LMKNOHHBIM

BO3AYLUHBIM MOTOKOM 1 3aLUNTOM
OT HamaTbiBaHMs x 1

BokoBas! WeTka Ans NpeAoTBpalLeHs
3anyTbiBaHMA x 1

MpuBoaHoe Koneco x 2

Mogynb ryceHnyHon weabpsl x 1

Ponnk x 1

PaclumpeHye ryceHnyHon Wweabpsl x 1




1.3 KOMNOHEeHTbI caMoounLaoLencs 3apanot7| CTaHuun

MepenHss yacTb caMoouMLiatoLLeiCs 3apaAHON CTaHUUN

I

]

QuucTtutenbHas 6asa

] ﬁ

1.4 KHOMKW 1 cBeTOBbIE 3P HEKTbI
KHonku po60Ta—nblnecoca

KHonka Skennyataums

DyHKUMS

3anyck/ocTaHoska () - KpaTkoe HaxaTue

3anyck/nay3a/npoaonxeHie 3anaHus no y6opke

[OnuTenbHoe HaxaTue 2 ceKyHabl

MnTaHWe BKMNIOYEHO/BLIKNIOYEHO, 3aBEPLISHNE 3a8aHNa

OnutenbHoe HaxaTue 10 cekyHa

Mp1HYAUTENBHOE BBIKMIOYEHWE NUTaHNS

TpoWHoe HaxaTve

BknioueHne/oTknoueHre 6rok1MpoBKy OT AeTen

Bosspat (1 KpaTkoe HaxaTve

BepHyTb po60Ta-NbiNecoca Ha CaMooUMILAIOLLYIOCS
3apSIIHYIO CTAHLMIO

[OnutenbHoe HaxaTue 15 cekyHa

C6pOCHTH NPOLUMBKY CUCTEMbI 1 YaNUTh BCE AaHHbIE
nonb3oBatens
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CBeToBble MHAMKATOPbI po6oTa-nbinecoca

CseToBble 3pdeKTbl CraTtyc

Benbin Pexunm oxmaaHmsa/pexmm npocTos

CuHnit CraTyc 3apaHua/CtaTyc ronocosoro otseta Navo
KpacHbin HewncnpasHocTut

OpaHxeBbli Vpet obHoBneHne

WHavKaTopbl camooumiLaolencs 3apsiaHoN CTaHLumUK

CeeToBble 3pdeKTbl Cratyc

BbiknioueHo PexM oxuaaHmus

MoCTOsHHOE CBEUEHMe Cratyc 3agaHns

MegnneHHoe muraH1e 3apaHvie NpMoCTaHOBEHO/ PEXMM COMPAXEHNA/CTaTyC OBHOBNEHNA
BbicTpoe MuraHue HewncnpasHocTn

2.MoaroTtoBKa K UCMOMIb30BaHUIO

(1) YcTaHOBUTb MOAY/b aBTOMATUYECKOM (2) Ynanexue 6ydepHoit onopsl
3aMeHbl BoAbl CHumunTe BydepHyto onopy, kotopas pukcupyet

OTckanmpyiiTe GR-KOA ANA MPOCMOTPA BHAEO M0 POBOT-MbINECOC BHYTPY 3aPSAHON CTaHLMM.

YCTaHOBKE MO[yNs aBTOMATUHECKO 3aMeHbl BOAbI.

=
(3) NonoxeHune camoounwalowwenca (4) YcTaHOBKa 60KOBOW LWETKN
3apAaaHON CTaHLMK
MNOTHO HaxmnUTe 6OKOB\/)O WeTKy B ee na3, noka He
« MoakniounTe Kabenb NUTaHNs K 3aaHeMy NopTy YCIBILUMTE «ILEMYOK», YKa3bIBAIOLMIA Ha HAOEXHYIO
BEDQEHOLZ CTaHUMN M NOAKNKOYAUTE ero K po3eTke. YCTaHOBKY.

« O6ecneybTe CBOGOHOE MPOCTPAHCTBO He MeHee
0,45 m nepe[ 3apsHO CTaHUMel Ans CBO60AHOrO
BbE3/1a M Bble3fla Po6oTa-Nbinecoca.

HanomuHaHwe: He pasMelualite 3apsaHyio CTaHUMIO

PSAOM C UCTOYHUKaMK Tenna.

YCTaHOBNEHO NPaBUMLHO

%) 3eyk cendka»

YCTaHoBNEHO HenpasnbHO




(5) YnaneHue 3awwuTHbIX N€HOMIacToBbIX
nonoc

« MoaHMMKTE HaNPaBNSIOLLYIO HaKNENKy Ha BEPXHE
KPbILLKE, YTOBbI OTKPbITb BEPXHIOIO KPBILLKY
POGOTa-NbINECOCa, 1 CHUMUTE 3alLUTHbIe
NOPOMOHOBLIE NONOChI

* 3aKpoiiTe BEPXHIOK KPbILLKY.

(7) Do6aBneHue MoloLero cpeacTsa

+ CHVMWTE Nepe/HIoo NaHeb CaMOOUMILAIOLLENCS
3apsAAHON CTaHUMW. V3BnekuTe peepsyap ans
MOIOLETO CPEACTBA M Pa3MeCTUTE ero Ha TBepaylo
POBHYIO MOBEPXHOCTb.

+ OTKpOWTE KPbILIKY pe3epByapa, 3anofH1Te ero

(6) YcTaHoBKa nepepabaTbiBaeMOro MeLuka
Ana nbinn

+ CHUMUTE NEePEeaHIO0 KPbILKY 6a30BOV CTAHLMN.

« BCTaBbTE MEWOK ANS Mbin B CIOT MO yKa3aHHOMY
HanpaBneHuio 40 yropa.

« YCTaHoBMTE 06paTHO NepeHIoio KPbilLKy 6a30BOM
CTaHuum.

(8) NepBoe BKNOUEHME po6oTa-nbinecoca

Y6eauTeck, YTo 60KOBas LETKa 1 KaMepa HanpasneHs!
Hapyy. BepHuTe po60T Ha 3apsiiHyto CTaHLMIO Mpu
NPaBUMbHOM BbIPABHMBAHM MHAMKATOP 3apsiaHOM
CTaHUWM 6yneT ropeTh HEMpepbIBHO B TeUeH:e 3 C.
Yepes npumepHo 10 cekyHA pOBOT-MbINECOC BKMIOYNTCS

3.1 OpraHusaums noMalluHen cpeabl

A. Y6epuTe C nona CBO60AHO Nexaluve npeameTsl,
Takwe Kak kabenu, TPAMKM, Tanouku, oaexaa, KHUM 1
[Qpyrve NOCTOPOHHME BEL.

[

=)

yBENUYUTbL AOCTYMNHYIO NNowaab nona.

LT ]

|
30mM T SR—r

B. OTKpOWTe 1BEPY B 30HbI, KOTOPLIE HYXHO OUYNCTUTD, 1
paccTaBbTe Me6enb Tak, UTOGbl MakcuMarnbHO

MOIOLWWM CPpeACTBOM Narwal, 3aTem nnoTHo 3a|<p01?1're aBTOMaTUYeCKN.

KpbilKy. CABUHLTE pe3epByap rOPU3OHTaNbHO

D. Po6oT-nbinecoc cnocobeH npeoaonesaTb Noporu
BbICOTOW 40 30 mMm Ha 0AHOW CTyneHw. [1ns noporos

C. 3aKpoiiTe ABEPY B 30HbI, KOTOPbIE HE HYXHO
OUMCTUTb. McnonbayiTte dpusndeckne 6apbepbl, 4To6bI

06paTHO B a3 npefoTBPaTUTL NonafaHne po6oTa-MNbiNecoca B 30Hb! C Bbille 30 MM Mbl PEKOMEHAYEM UCTMOMNb30BATb MaHAYC
« MepeycTaHoBYTE NepeaHioto NaHenNb 3apsiaHon nepenagamu BbICOTbI MW HU3KUM NMPOCBETOM. nns noporos Narwal (npopaeTcs oTaensHo) ans
CTaHLMM. 06eryeHns nepeceyeHns NPensTCTBuiA.

HanomuHaHue: Vicnonb3yinte Tonbko opuumansHoe
Motowlee cpeacTso Narwal, 4Tobbl n3bexatb
HeuncnpaBHOCTH yCTPOMCTBA.

E. Bo Bpems y6opKm n3berante HaxoxaeHus npsamMo
nepef po6oT-NbINECOCOM, BO3/E NOPOrOB WM B y3KNX
Kopuzopax, YTo6bl NPeA0TBPATUTL NPOMYCKM Y4aCTKOB.

(9) MoaknioueHne n Npuesaska
po6oTa-nbinecoca K MO6UNbHOMY
NpUNoXeHMIo 3.2 Co3pnaHue KapTbl
CrkavaviTe npunoxerue Narwal v cneayiTe MHCTPYKUMAM
M0 NOAKIOHEHMIO 1 MPUBS3KE POBOTa-Mbinecoca.
MpuMeyaHme: Ha CTpaHuLLE YCTPOMCTBA B NPUNOXEHUN
HaXMU1TE «<HacTpoVki» > «YCTPOMCTBO» 1 3aTeM
yaepxuBaiTe «lepesanycTuTb PO6OT-NbINEcoc» B
TeueHme 10 CekyH/, YTOBbI BKMIOUNTh/BBIKMIOUMTL
PEX1M SHEProcoepexeHms.

- Pexm aHeproctepexeHuns A0CTyNeH TONbKo B
CesepHoi AMepuke.

Py NEpPBOM NCNONb30BaHIM POBOT-MBINECOCA B HOBOM MOMELLEHIM Mbl PEKOMEH/IYEM BbINONHNTL Pa3BeA0UHbI
NPOXO/ NS CO3M1aHNs KapTbl Nepe/l HauanoM y6opku. Mocne yCnewHoro cosaaHus KapTbi POGOT-MbINECOC MOXeT
HayaTb 3annaHMpoBaHHbIe 3aaH1A Mo y6opke. YTo6kl HauaTb kKapTorpadupoBaHme, HaxmnTe «HavaTb
KapTorpapupoBaH/e» B NPUIOXEHUM Nepea Nepsoit YEopKon.

Mepbi NpeaocTOpOXHOCTM:

1. Mocne 3aBeplieHns KapTorpadrpoBaH1s Bbl MOXETE PelakTUPOBAaTh U yNPaBNAaTh KapTOi B MPUNOXEHW, Hanpumep,
yCTaHaBMBaTb HEIOCTYMHbIE 30HbI MM CO3[aBaTb BCMIOMOraTe bHbIE KapTbl 4151 MHOMO3TaXHbIX [JOMOB.

2. He nepemelLaiiTe CaMoouMLLAIOLLYIOCS 3aPSIHYIO CTaHLIVIO NOCTIe KapTorpadrpoBaHi1s, Tak Kak 3T0 NoTpeGyeT MoBTOPHOro
KapTOorpadrpoBaHs. ECIn KpynHasi MeGertb Gbina nepemeteHa, PEKOMEHAYeTCS BLINONHUTL MOBTOPHOE KapTorpadvpoBaHie.

3. Ucnonb3oBaHue NpoaykTa 3.3 Y6opka

Mepen MCnonb3oBaHNeM y6emTeCh, YTO Bbl 3aBEPLUMNM HACTPOIIKY POGOTA-MBINECOCA U KOHDUIYpaLMIo

E W Y6eamtechb, 4To y pob0Ta-Mbinecoca A0CTaTOYHO 3apaaa akkyMynsaTopa nepes HauanoM 3afaHuns no ybopke. YposeHs
CaMOOYMILLAIOLLENCA 3aPSAHOM CTaHLIMK, Kak OncaHo B pa3aene 2.

3apsiaa akkyMynsiTopa MOXHO MPOBEPUTE B MPUMOXEHNM.

23



BbiGpaTh pexuM y6opku

PoGOT-NbiNecoc Noaaepx1BaeT YeThipe pexvMa yeopki: Tonbko yGopka Nbinecocom, TONbKO MbITbe nona, ybopka
MbINECOCOM W MbITbE M0/1a OAHOBPEMEHHO, CHauana y6opka rblfiecocoM, 3aTeM MbiTbe Nosa. B npunoxeHum Bbl MoxeTe
HaCTPOUTb Kaxablil PEXIM, PEryNNPYst KONMYECTBO NPOXOAOB O4UCTKM, MOLLHOCTb BCACLIBAHNS, YPOBEHb BNIAXHOCTH
WwBeabpel ¥ Apyrue napameTpbl.

HacTtpouTb Freo Mind

Freo Mind — 310 yMHas yHKUms y6OpKK. Mpr akTrBaLmmn GyHKLMA aBTOMaTUYEeCK ONTUMU3MPYET NapaMeTpbl y6opku,
MCKMIoYas HEOBXOAMMOCTb PYYHO PEeryIMpPOBKU.

Bbl MOXeTe akTvBMpoBaTh Freo Mind npu 3anycke 3aaaHus no y6opke B NpUnoXeHnu.

Hauatb y6opky

Bbl MOXETe HauaTb Y6OpKy B MPUMIOXEHUM UMK CRIeAYIOLIMM 0B6Pa3oM:

+ KpaTkoe HaxaTve (1) kHomky 3anycka/ocTaHoBKM Ha kopryce po6oTa-nbinecoca Mo yMonuaHmio po6oT-nbinecoc
HayHET paboTy B pexmme «TONbKo ybopKa Nbinecocom.

MpuMeyaHye: Bbl MOXETE M3MEHUTH PEXIM YGOPKM 1 NapameTpbl B MPUNOXeHUN. He npukacainTech k 60KoBbIM
CTOPOHaM MOJYNS MbITbsi NONa BO BPeMs PaboThl po6oTa-rbinecoca.

Maysa/npoaomkeHune 3agaHus

MPVOCTaHOBNTL UMM MPOAOTKATE YEOPKY B MPUMOXEHUM UMK CNIEAYIOLLIMM 06Pa3oM:
+ KpaTkoe HaxaTve () KHOMKy 3anycka/oCTaHoBKM Ha Kopnyce poboTa-nbinecoca.

OnopoXHeHue Mbinn

Mocne Hauana 3apaHus No y6opKe NbiNecoCOM CaMOOUMLLAIOWAACS 3apaaHas CTaHLVSA aBTOMaTUYECKU NePeHOCUT
MYCOP 13 MbiNec60pH1Ka po6oTa-NbiNecoca B MELOK ANS MbiNk 3apAAHOM CTaHLMK.

Bbl Takxe MoXeTe BpyUYHYIO 3aMnyCTUTb NPOLLECC ONOPOXHEHNS Mbiv B MPUIOXEHUN.

CTupka WwBeabpbl
Ecnmn 3annaHnMpoBaHO HECKO/bKO MPOXOAO0B AN MbITbsA NOMa Unn nnowanb y60pKM Benvka, pOGOT*I‘IbII’IeCOC
aBTOMaTUYECKN BEPHETCA Ha 3apaAHYI0 CTaHUMIO ANA OYUCTKKU UJBaﬁpbl BO BpeMs BbINONMHEHUS 3aaHuns.

LIVKn MbITbsi MonanyacToTa CTUPKN LIJBa6Pb\ MoryT BbITb HaCTpOeHbI B NPUNOXeHWU Nepe HavanoMm 3aaaHus. OTWHacTpoiikn
Henb35 U3MeHWUTb Nocne Havana yﬁOpKM. BblI Taioke MoxeTe BPY4HYO 3anyCTUTb LMK CTUPKKA IJ.IBaprI B NPUNOXeHUN.

MpumeyaHve: He BoiTackusaiTe poboTa-nbinecoca B BpeMs aBTOMaTUYECKOM CTUPKY LWBA6PbI, Tak Kak 3TO MOXeT
NOBPEANTH KOMMOHEHTB.

3aBepwuTb 3aaaHne

Mocne 3aBeplieHst PaGOTbI POBOT-MbINECOC aBTOMATUYECKY BO3BPALLAETCSH Ha CaMOOUMLLAIOLLYIOCS 3aPSAHYI0
CTaHuuio. OT4eT 06 Y6OopKe AOCTYNEeH B MPUNOXEHUM.

Bbl Takxe MOXeTe BpyUHYIO 3aBEPLNTL 3aAaH1e B MPUNOXEHUM UMK CReaYIoLIMM 06pasoM:
+ KpaTkoe Haxatue{ )} KHOMKV BO3BpaTa;
+ OnuTensHoe HaxaTve () KHOMKK 3anycka/oCTaHOBKM B TeueHHe 2 .

Cyuwka

Mocne nocneHero Npoxoaa MbiTbsi Nona po6oT-MblNecoC BO3BPALLAETCA Ha CaMOOUMLLAIOLLYIOCS 3apsAHYIO CTaHLMIO
NS MBITbS W CYLLIKM WBABPbI, @ TakxXe CYLIKW NbiINneC6opHuKa.

Hac‘rpoﬁkm CYLWKM MOXHO HaCTPOUTb B NPUNOXEHWM, a TakXe MOXHO BPY4YHYIO 3anyCTUTb 3afaHne No CyLke.
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4. MapaMeTpbl

4.1 Cneuundukaumm

Po6oT-nbinecoc (YJCC036)

Basosas cTaHuus (YJCBO36SH)

Paamepbi: 351,2%363,5*95 mm

Pa3smepsbl: 410*433*281mm

Bec: 5,0 kg

Bec:8,4kg

BecnposoaHoe noaknoyeHme: 2,4 Ghz/s GHz Wi-Fi

HomuHaneLHOE BXoHOE HanpsixeHme (Npu 3apsiake):
8-17.8V=02-35A

HomvHanbHoe exoaHoe HanpsbkeHue: AC 220-240V 50-60 Hz

AC100-127V50-60Hz
(PaKTH4ECKOE HOMUHANEHOE BXOAHOE HAMPSKEHNE OCHOBAHO
Ha MHMOPMALMIN C NaCrOPTHOM TaBMUKM NPOLYKTa.)

HomuHarnbHas MoWHOCTb: 65 W (Makc.)

HommHanbHoe BbixoaHoe HanpsxeHue: 8-17.8 V=0,2-3,5 A

HomuHanbHoe pabouee HanpsxeHye (B pabodem
pexume): 14,4 V=
(MUTUIA-MOHHBI aKKyMynsTOp, = 6500 MAh)

3apsfka 3aHUMaeT OKoNo 3 YacoB NpW HOPMarbHO
TemnepaType OKpyXaloLLei cpefbl

HoMMHanbHas MOLHOCTb:
3apsaka: 65 W
Moporpes Boabl: 1200 W
C6op nbinu: 450 W
Cyuwka: 100 W

Wi-Fi

MpoTokon: IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax

[nanasoH 4acToT 1 Makc. MOWHOCTb NepesaTymka:
2400~2483,5 Mhz/EIRP= 20 dBm

5150 Mhz-5350 MHz/EIRP=< 23 dBm

5470 Mhz-5725 MHz/EIRP< 20 dBm

5725 Mhz-5850 MHz/EIRP=< 13,98 dBm

NasneHxue Boabl Ha Bxoae: 0,08-0,8 MPA

(CneuyeT NCNONb30BaTb HOBbLIE KOMMMAEKTbI LWNAHIOB,
nocTaBnsemble C yCTPOMNCTBOM, a CTapble WNaHr He
LIOMKHbI GbITb MCMOMb30BAHbI MOBTOPHO.)

Bluetooth

Bluetooth

Mpotokon: BLE 5.0

Mpotokon: BLE 5.0

[unana3oH yacToT: 2402-2480 MHz

[unana3oH yacToT: 2402-2480 MHz

Makc. MOWHOCTb nepeaatuvika (AUVM): < 10 dBm

Makc. MOWHOCTb Nepegatuvka (AUUM): < 10 dBm

AkkymynsiTop (po6oT-nbinecoc)

KonuuyecTBo akkyMynsTopHbix 6aTapeit B 0iHOM 6roke:

Twr.

Tun akkyMynsiTopa: ToA3apsAXaeMblit INTUA-MOHHBIV aKKyMyNnsiTop
HomMuHanbHoe HanpsxeHve: 14,4V=
Konn4ecTBo 3nemMeHTOB B akkyMynsaTOpHOi 6aTapee: 8wr.

HoMuHanbHasa EMKOCTb, HOMUHaNbHas aHeprys:

6500 mAh, 93.6 Wh
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Bolgesel Kullanilabilirlik ve Uyumluluk

Kullanici deneyimi ve ilgili yasal ve uyumluluk gereklilikleri géz éniinde bulundurularak, Narwal tarafindan (ve yetkili saticilar tarafindan) satilan
Narwal Urinleri, yalnizcailk satildiklar ilke veya bélgede kullanim ve satis sonrasi servis destedi igin mevcuttur. Bir rin baska bir Ulkeye veya
bolgeye gonderilirse, Narwal Uygulamasini kullanarak Urint baglayamayabilir veya ilgiliislemleri gerceklestiremeyebilirsiniz. En iy triin kullanim ve
servis deneyimini elde etmek igin Narwal tréinGintin yerel versiyonunu Narwal'dan veya yetkili saticilarindan satin almanizi oneririz.

Stpheye yer birakmamak igin, Narwal tarafindan (ve yetkili saticilari tarafindan) Gin Halk Cumhuriyetinde satilan Narwal rinleri yalnizca Gin Halk
Cumhuriyetinde (buamagla Hong Kong, Makao ve Tayvan harig) kullanim ve satis sonrast servis destegji igin meveuttur.

1. Urline Genel Bakig
11 Ambalaj icerigi

Ana Gévde

. Robot 1
(Onceden takilmig Toz Kutusu x 1ve Rayli
Paspaslama Moduli x 1ile birlikte gelir)

Kendi Kendini Temizleme $arj istasyonu x1
(Temizleme Tabani x 1, Otomatik Doldurma ve Bosaltma
Sistemi x 1, Temizleme SolUsyonu Haznesi x 1, Toz
Torbasi x 1, Degistirilebilir Temizleme Filtresi x 1 dahildir)

Aksesuarlar

)

Baz istasyonu gug kablosu x 1

o

Berrak su Ug yollu vana x 1

o

Kontrol kutusu x 1

Dolagmayi 6nleyen yan firga x 1 Toz kutusu filtresi x 1 Toz Torbasi x 1

®

Temiz su sUzgeci x 1

—f—=

Patlamaya dayanikli
hortum x1

Deterjan x1

s

Dekoratif borux1

Temiz suborusux6m Kirli suborusux6m
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1.2 Robot Bilesenleri
Robot (Ust Kapak Kapaliyken Onden Gériiniim)

Baslat/Durdur Dugmesi
Radar Sensoru

Mikrofon Dizisi

Donus Digmesi
Binokuler Gorus Engellerden
Kaginma Sensori

Yapisal Isik Kenar Sensoru On Garpisma Senséri

Robot (Ust Kapak Agikken Onden Gériiniim)

Robot Ust Kapag

Toz Kutusu

AvS N
)
\ 7 Toz Kutusu Filtresi
\ J/

Robot (Alttan Gériiniim)
Kizil6tesi Digme Onleyici Sensor x 3

Robot isim Plakasi (Seri No. Dahil)

Dolagmayi Onleyen Yan Firga x 1

?i

Siklon Hava Akigl Dolagsmayan
RuloFirgax1 LL El o
{

Tahrik Tekerlegi x 2

Rayli Paspaslama ModuUli x 1

Caster Tekerlek x 1

Rayli Paspas Uzatma x 1




1.3 Kendi Kendini Temizleme Sarj istasyonu Bilesenleri

Kendi Kendini Temizleme Sarj istasyonu Onii

===

~¥
?‘ ()
Y.
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@

Temizleme Tabani

/

NS

Kendi Kendini Temizleme Sarjistasyonu Arkasi

e ﬁ

1.4 Digmeler ve Isik Efektleri

Robot Diigmeleri

Digme Operasyon islev
Baslat/durdur () Kisabasma Temizleme gorevini baglat/durdur/devam ettir
2 saniye boyunca uzun basin Gucu agma/kapama; gérevi sonlandirma
10 saniye boyunca uzun basin Gucu zorla kapat
Uglt basma Cocuk kilidini etkinlestir/devre disi birak
Gericagir (1 Kisa basma Robotu kendi kendini temizleyen sarj istasyonuna geri

gotarin.

15 saniye boyunca uzun sure basili tutun.

Sistem yazilimini sifirlayin ve tim kullanici verilerini silin.

Robot gdsterge etkileri

Isik efektleri Durum

Beyaz Bosta ¢alisma durumu/bekleme modu
Mavi Gorev durumu/Navo sesli yanit durumu
Kirmizi Anormallikler

Turuncu Guncelleme Devam Ediyor

Kendi Kendini Temizleme Sarj istasyonu Gostergeleri

Isik efektleri Durum
Kapali Bosta ¢aligma durumu
Sabit yaniyor Gorev durumu

YavasGa yanip sénin

Gorev duraklatildi/eslestirme/guncelleme durumu

Hizliyanip sénme

2. Kullanmadan Once Hazirlik

(1) Otomatik Su Degisim Moduliini Takin

Otomatik Su Degisim Modulinin kurulum videosunu
goérantulemek igin Iutfen QR kodunu tarayin,

O]

®

(3) Kendi Kendini Temizleme Sarjistasyonu
Pozisyonu

« Sarjistasyonunun arka gug girisine gic kablosunu
takin ve bir elektrik prizine baglayin.

« Robotun sarjistasyonuna rahatga girip gikabilmesiigin
6nlnde en az 0,45 m'lik bos alan birakin.

Hatirlatma: Sarjistasyonunu isi kaynaklarinin yakinina

yerlestirmeyin.

Anormallikler

(2) Tampon Yuvasini Gikarin

Sarj istasyonunun igindeki robotu sabitleyen tampon
destegini gikarin.

(4) Yan Firgayi Takin

Yan firgayi yuvasina "klik" sesi duyana kadar sikica
bastirin; bu, glvenli bir sekilde takildigini gosterir.

Duzgln kurulmamis



(5) Koruyucu Képuk Seritleri Gikarin

« Ust kapak kilavuz etiketini kaldirin, robotun Ust
kapagini agin ve koruyucu képUk seritleri gikarin

+ Ust kapag kapatin.

(7) Temizleme Sollisyonu Ekleyin

« Kendi kendini temizleyen istasyonun 6n panelini
Gikarin. Temizlik solisyonu haznesini gikarin ve sert,
duz bir yizeye yerlestirin.

« Haznenin kapagini agin, igine Narwal temizleme
solusyonu doldurun, ardindan kapagi sikica kapatin.
Hazneyi yatay olarak yuvasina geri kaydirin.

« Sarjistasyonunun 6n panelini tekrar takin.

Hatirlatma: Makinenin arizalanmasini 6nlemek igin
yalnizca resmi Narwal temizlik solusyonunu kullanin.

(9) Robotu Uygulama Uzerinden Baglayin ve

Baglayin
Narwal uygulamasini indirin ve robotu baglamak ve
eslestirmek iin talimatlari izleyin.

Not: Uygulama cihaz sayfasinda, “Ayarlar” > “Cihaz"
segenegine dokunun ve ardindan gug tasarrufu

modunu agmak/kapatmak igin “Robotu Yeniden Baslat”

diugmesine 10 saniye basili tutun

— GUg tasarrufu modu yalnizca Kuzey Amerika'da
mevcuttur.

3. Urtin Kullanimi

(6) Geri Dénustrulebilir Toz Torbasi Takiimasi

« Baz istasyonunun 6n kapagini gikarin.

« Toz torbasini, isaretli ydnde yuvaya, tabana degene
kadar sokun.

« Baz istasyonunun 6n kapagini geri takin.

(8) ilk Robot Agiligi

Yan firganin ve kameranin disa déntk oldugundan emin
olun. Robotu sarjistasyonunaitin. Dogru sekilde
hizalandiginda, sarjistasyonunun gosterge 1s1§1 3 saniye
boyunca surekli yanik kalacaktir. Yaklasik 10 saniye sonra
robot otomatik olarak agilacaktir.

Kullanmadan 6nce, Bélum 2'de agiklandig gibi robot kurulumunu ve kendi kendini temizleyen sarj istasyonu

yapilandirmasini tamamladiginizdan emin olun.
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3.1 Ev ortamini diizenleyin

B. Temizlenecek alanlarin kapilarini agin ve erisilebilir
zemin alanini en Ust dizeye ¢ikarmak igin mobilyalari
duzenleyin.

A.Kablolar, bezler, terlikler, giysiler, kitaplar ve diger
daginik esyalar gibi yerde duran gevsek esyalari kaldirin.

[
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C. Temizlenmesi gerekmeyen odalarin kapilarini
kapatin. Robotun ylksek veya algak gegisli alanlara
girmesini 6nlemek igin fiziksel engeller kullanin.

D. Robot, 30 mm ylkseklige kadar tek adimda esikleri
asabilir. 30 mm'yi agan esikler igin, engeli asmaya
yardimei olmasi amaciyla Narwal Esik Rampasi'ni (ayri
satilir) kullanmanizi éneririz.

E. Temizlik sirasinda robotun tam éniinde, esiklerin
yakininda veya dar koridorlarda durmaktan kaginin, aksi
takdirde bazi noktalar atlanabilir.

3.2 Harita Olusturma

Robotu yeni bir ortamda ilk kez kullanirken, temizlige baslamadan énce bir harita olusturmak icin kesif calismasi
yapmanizi éneririz. Harita basariyla olusturulduktan sonra robot, planlanmig temizlik gérevierine baslayabilir.
Haritalama iglemini baslatmak igin, ilk temizlikten 6nce uygulamada "Haritalamayi baglat” segenegine dokunun.

Tedbirler:

1. Haritalama islemi tamamlandiktan sonra, uygulamada haritayi diizenleyebilir ve yénetebilirsiniz. Ornegin,
ulasilamayan alanlari belirleyebilir veya gok katli evler igin ikincil haritalar olusturabilirsiniz.

2. Haritalama isleminden sonra sarj istasyonunu baska bir yere tagimayin, aksi takdirde yeniden haritalama iglemi
gerekecektir. Buylk mobilyalarin yeri degistiriimisse, yeniden eslestirimesi énerilir.

3.3 Temizlik

Temizlik gérevine baslamadan énce robotun yeterli bataryaya sahip oldugundan emin olun. Pil seviyesi uygulamada
kontrol edilebilir.



Temizleme modunu segin

Robot dort temizleme modunu destekler: Yalnizca Sipurme, Sadece Paspasla Temizleme, SupUrgeyle Temizleme ve
Paspasla Temizlemeyi Ayni Anda Yapma, Once Supurgeyle Temizleme, Sonra Paspasla Temizleme. Uygulama
Uzerinden, temizleme gegis sayisi, emis glicl, paspas nem seviyesi vb. ayarlari yaparak her modu ¢zellestirebilirsiniz.

Freo Mind'i etkinlestirin

Freo Mind akilli bir temizleme fonksiyonudur. Etkinlestirildiginde, temizleme parametrelerini otomatik olarak optimize
ederek manuel ayarlama ihtiyacini ortadan kaldirir.

Uygulamada bir temizlik gérevi baslatirken Freo Mind'i etkinlestirmeyi segebilirsiniz.

Temizlik Gérevine Basla

Temizlige uygulama Gzerinden veya su yontemlerle baslayabilirsiniz:

- Robot tizerindeki (H Baslat/Durdur dugmesine kisa sure basin. Varsayilan olarak, robot yalnizca siptirme modunda
calismaya baslayacaktir.

Not: Uygulamada temizleme modlarini ayarlayabilir ve ek temizleme parametrelerini ayarlayabilirsiniz. Robot galisirken
paspas modullundn her iki tarafina dokunmayin.

Gorevi Durdur/Devam Et

Uygulama aracililyla veya asagidaki yontemlerle temizligi duraklatin veya devam ettirin:
+ Robot Uzerindeki () Baslat/Durdur digmesine kisa siire basin.

Toz Bosaltma

Elektrikli slipurge gérevi basladiktan sonra, kendi kendini temizleyen sarj istasyonu, robotun toz haznesindeki kalintilar
otomatik olarak sarj istasyonunun toz torbasina aktarir.

Ayrica uygulamayi kullanarak toz bosaltmay! manuel olarak da baslatabilirsiniz.

Paspas Yikama
Birden fazla paspaslama gegisi planlanmissa veya temizlik alani genisse, robot gorev sirasinda paspasini yikamak igin
otomatik olarak sarj istasyonuna geri déner.

Paspaslama déngusu ve paspas yikama sikligl, goreve baglamadan 6nce uygulamada ayarlanabilir. Temizlik bagladiktan
sonra bu ayarlar degistirilemez. Uygulama Gzerinden manuel olarak da paspas yikama déngUsuni baslatabilirsiniz

Not: Otomatik paspas yikama sirasinda robotu zorla gekmeyin, aksi takdirde bilesenler zarar gérebilir.

Gorevi Sonlandir

Robot, kendi kendini temizleyen sarj istasyonuna geri déner. Uygulamada bir temizlik raporu mevcuttur.
Gorevi uygulama araciligiyla veya uygulama araciliglyla manuel olarak da sonlandirabilirsiniz:

- () Geri diugmesine kisa stre basmak;

- () Baslat/Durdur diigmesine 2 saniye boyunca uzun stire basili tutun.

Kurutma

Son paspaslama isleminden sonra robot, paspasi yikamak ve kurutmak, ayrica toz haznesini kurutmak igin kendi kendini
temizleyen sarj istasyonuna geri doner.

Uygulama Uzerinden kurutma ayarlari 6zellestirilebilir ve ayrica kurutma islemini manuel olarak da baslatabilirsiniz.
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4. Parametreler

41 Teknik Ozellikler

Robot (YJCCO036)

Baz istasyonu (YJCBO36SH)

Boyutlar: 351,2*363,5*95 mm

Boyutlar: 410*433*281mm

Agirlik: 5,0 kg

Agirlik: 8,4 kg

Kablosuz Baglanti: 2,4 GHz/5 GHz Wi-Fi

Nominal Girig (Sarj Durumuy): 8-17,8 V= 0,2-35 A

Nominal Girig: AC 220-240V 50-60 Hz

AC100-127 V 50-60 Hz
(Gergek derecelendirilmis giris, Urin isim plakasi bilgilerine
dayanmaktadir.)

Nominal Gug: 65 W (Maks)

Nominal ¢ikig: 8-17,8 V=0,2-3,5 A

Nominal Gerilim (Galigma Durumu): 14,4V=
(lityum iyon pil, 26500 mAh)

$Sarj islemi normal ortam sicakliginda
yaklasik 3 saat strer

Nominal GUg:

Sarj Etme: 65 W
Suisitma: 1200 W
Toz Toplama: 450 W
Kurutma: 100 W

Wi-Fi

Protokol: IEEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Frekans Arali§i ve Maks. Verici Glcu:
2400~2483.5 MHz/EIRP <20 dBm
5150 MHz-5350 MHz/EIRP <23 dBm
5470 MHz-5725 MHz/EIRP <20 dBm
5725 MHz-5850 MHz/EIRP <13,98 dBm

Girig Suyu Basinci: 0,08-0,8 MPA
(Cihazla birlikte verilen yeni hortum setleri kullaniimali ve
eski hortum setleri tekrar kullaniimamalidir.)

Bluetooth

Bluetooth

Protokol: BLE 5.0

Protokol: BLE 5.0

Frekans Arali§i: 2402-2480 MHz

Frekans Araligi: 2402-2480 MHz

Maks. Verici Gucu (EIRP): =10 dBm

Maks. Verici Gucu (EIRP): =10 dBm

Pil (Robot)

Paket Basina Pil Takimi Miktari:

Tadet

Pil TGrG: Sarj edilebilir Li-ion Pil
Nominal Gerilim: 14,4V=
Pil Takimi Bagina Pil Hicresi Miktari: 8adet

Nominal Kapasite, Nominal Enerji:

6500 mAh, 93.6 Wh
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W oparciuo ia uzytkownikow oraz ie wymogi prawne i zgodnosciowe, produkty Narwal sprzedawane zazwyczaj przez
Narwal (i jego autoryzowanych sprzedawcow detalicznych) sg dostgpne do uzytku i obstugi posprzedazowej wytacznie w kraju lub regionie, w
Ktérym zostaty pierwotnie sprzedane. Jesli produkt zostanie wystany do innego kraju lub regionu, korzystanie z aplikacji Narwal w celu powiazania
produktu lub wykonania odpowiednich czynnosci moze byé niemozliwe. Aby moc w petni korzystac z produktu i uzyskac najlepsza obstuge,
zalecamy zakup lokalnej wersji produktu Narwal od firmy Narwal lub jej autoryzowanych sprzedawcow.

W celu uniknigcia watpliwosci, produkty Narwal sprzedawane przez firme Narwal (i jej autoryzowanych sprzedawcow detalicznych) w Chinskiej
Republice Ludowej s dostepne wytgcznie do uzytku i obstugi posprzedazowej w Chinskiej Republice Ludowej (z wytgczeniem Hongkongu, Makau i
Tajwanu)

1. Prezentacja produktu

1.1 Zawartos¢ opakowania

)

Jednostka gtéwna

Robot x 1
(z fabrycznie zainstalowanym pojemnikiem na kurz
x 1imodutem mopujgcym gasienicowym x 1)

Samoczyszczaca stacja tadujgca x 1
(zawierajgca bazg czyszczacg x 1, urzgdzenie do
automatycznego napetniania i oprézniania wody x 1,
zbiornik $rodka czyszczgcego x 1, Worek na kurz x 1,
wymienny filtr czyszczacy x 1)

Akcesoria
Szczotka boczna Kabel zasilajacy stacji Filtr pojemnika na kurz x1 Worek nakurz x 1
zapobiegajgca plgtaniu bazowej x 1
Wosow x 1

e ®

Trojdrozny zawor czystej
wody x 1

——f—=

Waz przeciwwybu-
chowy x1

Detergent x 1

s

Rura dekoracyjna x 1

Sitko czystej wody x 1

Skrzynka sterowniczax1 ~ Waznaczystagwode x6m  Waz na brudng wodg x 6 m
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1.2 Komponenty robota

Robot (widok z przodu przy zamknigtej pokrywie gornej)

Czujnik radarowy

Przycisk Zacznij/zatrzymaj

Przycisk przywotania

Czujnik $wiatta strukturalnego

Zestaw mikrofonow

Czujnik unikania przeszkod z
widzeniem obuocznym

Czujnik przedni kolizji

Robot (widok z przodu przy otwartej pokrywie gornej)

Gorna pokrywa robota

Robot (spdd robota)
Czujnik podczerwieni zapobiegajgcy upadkowix 3 ———,

Tabliczka znamionowa robota

(zawierajgca numer seryjny)

Szczotka rolkowa Cyclone Airflow
zapobiegajaca plataniu wiosow x 1

Modut mopujgcy ggsienicowy x 1

Szczotka boczna zapobiegajgca
plataniu wtosow x 1

Koto napedowe x 2

Rozszerzenie mopa gasienicowego 1

Koto obrotowe x 1



1.3 Elementy samoczyszczgcej stacji tadujgcej
Przéd samoczyszczacej stacji tadujacej

Baza czyszczaca

\/ //

=

Tyt samoczyszczacej stacji tadujacej

1.4 Przyciski i efekty swietlne
Przyciski robota
Dziatanie

Przycisk Funkcja

Zacznijizatrzymaj(®  Krétkie nacisnigcie Rozpocznij/wstrzymaj/wznéw zadanie sprzatania

Dtugie nacisnigcie przez 2 sekundy Wigcz/wytgcz zasilanie; zakoncz zadanie

Dtugie nacisnigcie przez 10 sekund Wymus wytgczenie zasilania

Trzykrotne naci$nigcie Wigcz/wytgcz blokade rodzicielskg

Przywotanie (1 Krotkie nacisnigcie Odeslij robota do samoczyszczacej stacji tadujacej

Zresetuj oprogramowanie uktadowe systemu i wyczy$¢

Dtugie nacisnigcie przez 15 sekund wszystkie dane uzytkownika

4b

Efekty wskaznika robota
Efekty $wietlne

Status

Biaty Status bezczynnosci/Tryb gotowosci
Niebieski Status zadania/odpowiedzi gtosowej Navo
Czerwony Nieprawidtowosci

Pomarariczowy Aktualizacja w toku

Wskazniki samoczyszczacej stacji tadujacej

Efekty $wietine

Status

Wyt Status bezczynnosci

Swiatto state

Status zadania

Miganie powoli

Zadanie wstrzymano/Stan parowania/Stan aktualizacji

Miganie szybko

2. Przygotowanie do uzycia
(1) Zainstaluj modut automatycznej
wymiany wody

Zeskanujkod QR, aby obejrzec film instruktazowy
dotyczacy instalacji modutu automatycznej wymiany wody.

OF¢O}

(3) Pozycja samoczyszczacej stacji tadujacej

« Wtoz kabel zasilajgcy do tylnego gniazda stacji
tadujgcej, aby podtaczyc jg do gniazdka.

« Zapewnij wolng przestrzen 0,45 m z przodu stacji
tadujgcej, aby robot mogt swobodnie wjezdzac i
wyjezdzac

Przypomnienie: Nie umieszczaj stacji tadujgcej w

poblizu Zrédet ciepta.

Nieprawidtowosci

(2) Zdejmij podstawke buforowa

Zdejmij podstawke buforowa, ktéra zabezpiecza robota
wewnatrz stacji tadujgce;.

(4) Zainstaluj szczotke boczng

Mocno docisnij szczotke boczng do gniazda, az ustyszysz
JKliknigcie” wskazujgce na prawidtowg instalacie.

o ,/
Zainstalowano prawidtowo
7)) Dzwigk klik" -

N

AN

Zainstalowano nieprawidtowo



(5) Usunigcie ochronnych paskow z pianki

« Unies naklejke prowadzgcg do otwarcia pokrywy,
otworz gorng pokrywe robota i usun ochronne paski z
pianki

« Zamknij gorng pokrywe.

(7) Dodaj $rodek czyszczacy

« Zdejmij przedni panel samoczyszczacej stacji
tadujgcej. Wyjmij zbiornik na $rodek czyszczacy i
postaw go na twardej, rownej powierzchni.

« Otworz pokrywe zbiornika, napetnij go $rodkiem
czyszczgcym Narwal, a nastepnie doktadnie zamknij
pokrywe. Wsuwaj zbiornik poziomo z powrotem w jego
gniazdo

« Zatoz ponownie przedni panel stacji tadujgcej.

Przypomnienie: Uzywaj wytgcznie oryginalnego $rodka
czyszczgcego Narwal, aby unikng¢ nieprawidtowego
dziatania urzadzenia.

(9) kaczenie i powigzanie robota z aplikacja

Pobierz aplikacjg Narwal i postepuj zgodnie z
instrukcjami dotyczgcymi podtgczania i powigzywania
robota.

Uwaga: Na stronie urzgdzenia w aplikacji stuknij
,Ustawienia” > ,Urzadzenie’, a nastgpnie przytrzymaj
.Uruchom ponownie robota” przez 10 s, aby
wigczyé/wytgczyd tryb oszczedzania energii.

—Tryb oszczedzania energii jest dostepny wytgcznie w
Ameryce Pétnocnej.

3. Uzytkowanie produktu

(6) Montaz worka na kurz podlegajacego
recyklingowi
« Zdejmij pokrywe przednig stacji bazowej.

« Wtz worek na kurz do otworu zgodnie z
zaznaczonym kierunkiem, az dotknie dna.

« Zatdz z powrotem pokrywe przednig stacji bazowej.

(8) Pierwsze uruchomienie robota

Upewnij sig, Ze szczotka boczna i kamera sg skierowane
na zewnatrz. Wsun robota do stacji tadujgcej. Po
prawidtowym ustawieniu wskaznik stacji bedzie $wiecit
$wiattem ciggtym przez 3 s. Po ok. 10 sekundach robot
wigczy sig automatycznie.

Przed uzyciem upewnij sig, ze konfiguracja robota i samoczyszczacej stacji tadujgcej zostata wykonana zgodnie z

rozdziatem 2.

3.1 Uporzadkuj srodowisko domowe

B. Otworz drzwi do pomieszczen przeznaczonych do
sprzatania i ustaw meble tak, aby maksymalnie
powigkszy¢ dostepny obszar podtogi

A. Usun z podtogi luzne przedmioty, takie jak kable,
szmatki, kapcie, ubrania, ksigzkiiinne rzeczy

[
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C. Zamknij drzwi do pomieszczen, ktore nie wymagajg
sprzatania. Uzyj fizycznych barier, aby uniemozliwic¢
robotowi wjazd na podwyzszenia lub w obszary o
bardzo niskim przeswicie.

D. Robot moze pokonywac pojedyncze progi o
wysokosci do 30 mm. Dla progdéw wyzszych niz 30 mm
zalecamy uzycie najazdu progowego Narwal
(sprzedawanego 0sobno), aby utatwi¢ pokonywanie
przeszkdd.

E. Podczas sprzgtania unikaj stania bezposrednio przed
robotem, w poblizu progéw lub w waskich korytarzach,
aby nie powodowac omijania fragmentéw podtogi.

3.2 Tworzenie mapy

Podczas pierwszego uzycia robota w nowym otoczeniu zalecamy wykonanie przejazdu zapoznawczego w celu
utworzenia mapy przed rozpoczeciem sprzgtania. Po pomysinym utworzeniu mapy robot moze rozpoczynac¢
zaplanowane zadania sprzgtania. Aby rozpoczg¢ mapowanie, przed pierwszym sprzgtaniem stuknij ,Rozpocznij
mapowanie” w aplikacji.

Srodki ostroznosci:

1. Po zakoriczeniu mapowania mozesz edytowac i zarzgdzac¢ mapa w aplikacji, np. ustawiac obszary niedostepne lub
tworzy¢ mapy dodatkowe dla doméw wielopoziomowych.

2. Nie przestawiaj samoczyszczacej stacji adujgcej po zakonczeniu mapowania, poniewaz bedzie to wymagato
ponownego mapowania. Jesli przestawiono duze meble, zaleca sig ponowne mapowanie.

3.3 Sprzatanie

Przedrozpoczeciem zadania sprzatania upewnij sig, ze robot ma wystarczajgcy poziom natadowania baterii. Poziom
baterii mozna sprawdzi¢ w aplikacji.



Wybor trybu sprzatania

Robot obstuguije cztery tryby sprzatania: Tylko odkurzanie, tylko mopowanie, odkurzanie i mopowanie jednoczesnie,
najpierw odkurzanie, potem mopowanie. W aplikacji mozesz dostosowac kazdy tryb, regulujac liczbe przebiegdw, moc
ssania, poziom nawilzenia mopa itp.

Wtgcz Freo Mind

Freo Mind to funkcja inteligentnego czyszczenia. Po wgczeniu funkcja automatycznie optymalizuje parametry
sprzatania, eliminujgc koniecznosc recznych ustawien.

Mozesz wigczy¢ Freo Mind przy rozpoczynaniu zadania sprzgtania w aplikacji.

Rozpocznij zadanie sprzatania

Mozesz rozpoczac sprzatanie z poziomu aplikacji lub poprzez:

« krotkie nacisnigcie przycisku (b [Zacznij/zatrzymaj] na robocie. Domysinie robot uruchamia sig w trybie Tylko
odkurzanie.

Uwaga: Mozesz dostosowac tryb sprzatania i ustawi¢ dodatkowe parametry czyszczenia w aplikacji. Nie dotykaj obu
stron modutu mopujgcego, gdy robot jest w trakcie pracy.

Wstrzymaj/wzndw zadanie

Wstrzymayj lub wzndw sprzatanie z poziomu aplikacji lub poprzez:
« krotkie nacisnigcie przycisku (b [Zacznij/zatrzymaj] na robocie.

Oprodznianie kurzu

Po rozpoczeciu odkurzania samoczyszczgca stacja tadujgca automatycznie przenosi zanieczyszczenia z pojemnika
na kurz robota do worka na kurz w stacji tadujgcej.

Mozesz recznie uruchomic¢ oproznianie kurzu w aplikacji.

Mycie mopa
Jesli zaplanowano kilka przebiegéw mopowania lub obszar sprzatania jest duzy, robot bedzie w trakcie zadania
automatycznie wracat do stacji tadujgcej, aby umy¢ mop

Cykl mopowania i czgstotliwos¢ mycia mopa mozesz ustawic¢ w aplikacji przed rozpoczeciem zadania. Po rozpoczeciu
sprzatania ustawien tych nie mozna juz zmieniac. Mozesz rowniez recznie zainicjowac cykl czyszczenia mopa w
aplikacji.

Uwaga: Nie wyciggaj na sitg robota w trakcie automatycznego mycia mopa, aby nie uszkodzi¢ podzespotow.

Zakonczenie zadania

Po zakonczeniu sprzatania robot automatycznie wraca do samoczyszczacej stacji tadujgcej. Raport ze sprzgtania jest
dostepny w aplikacji.

Mozesz rowniez zakonczyc¢ zadanie recznie w aplikacii lub poprzez:

+ krdtkie nacisniecie przycisku () [Przywotaj];

+ dtugie nacisnigcie przycisku () [Zacznij/zatrzymaj] przez 25s.

Suszenie

Po ostatnim przebiegu mopowania robot wraca do samoczyszczacej stacji dokujgcej, aby umy¢ i wysuszy¢ mopa, a
takze wysuszyc komore na kurz.

Ustawienia suszenia mozna dostosowac w aplikacji; mozesz tez recznie uruchomic zadanie suszenia.
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4. Parametry

4.1 Specyfikacje

Robot (YJCCO036)

Stacja bazowa (YJCBO36SH)

Wymiary: 351,2 x 363,5 x 95 mm

Wymiary: 410 x 433 x 281 mm

Waga: 5,0 kg

Waga: 8,4 kg

Potaczenie bezprzewodowe: Wi-Fi 2,4 GHz/5 GHz

Znamionowe wejscie (tadowanie): 8-17,8V=0,2-35A

Znamionowe wejscie: AC 220-240V 50-60 Hz

AC100-127 V50-60 Hz
(Rzeczywista moc znamionowa jest podana na tabliczce
znamionowej produktu.)

Moc znamionowa: 65 W (maks.)

Znamionowe wyjscie: 8-17,8 V=0,2-3,5 A

Napiecie znamionowe (praca): 14,4 V=
(akumulator litowo-jonowy, =6500 mAh)

tadowanie trwa okoto 3 godzin w normalnej
temperaturze otoczenia.

Moc znamionowa:
tadowanie: 65 W
Podgrzewanie wody: 1200 W
Zbieranie kurzu: 450 W
Suszenie: 100 W

Wi-Fi

Protokot: IEEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Zakres i maksymalna czestotliwo$¢ Moc nadajnika:
2400~2483,5 MHz / EIRP <20 dBm

5150 MHz-5350 MHz / EIRP <23 dBm

5470 MHz-5725 MHz / EIRP <20 dBm

5725 MHz-5850 Mhz / EIRP <13,98 dBm

Cisnienie wody na wlocie: 0,08-0,8 MPA

(Nalezy uzywac nowych zestawow wezy dostarczonych
wraz z urzgdzeniem. Nie nalezy ponownie uzywac starych
zestawow wezy.)

Bluetooth

Bluetooth

Protokot: BLE 5.0

Protokot: BLE 5.0

Zakres czestotliwosci: 2402-2480 MHz

Zakres czestotliwosci: 2402-2480 MHz

Maks. moc nadajnika (EIRP): <10 dBm

Maks. moc nadajnika (EIRP): <10 dBm

Bateria (robot)

llos¢ baterii w zestawie:

1szt.

Typ baterii: Akumulator litowo-jonowy do tadowania
Napigcie nominalne: 14,4V=
llo$¢ ogniw w zestawie baterii: 8szt.

Pojemnos¢ znamionowa, energia znamionowa:

6500 mAh, 93.6 Wh




Khé nang Tuong thich va Pham vi st dung theo Khu vyc

Dua trén cac can nhéc vé trai nghiém ngudsi duing cing nhu cac yéu céu phap 1y va tuan thu lién quan, cac san phém Narwal do Narwal (va cac nha ban
1& dugc Narwal Uy quyén) phan phéi chi dudc phép st dung va dudc hé trg dich vu hau méi tai quéc gia hodc khu vuc noi san pham dugc ban ban dau.
Néu san phém dugc van chuyén sang quéc gia hoac khu vuc khac, ban cé thé khong st dung dugc ting dung Narwal dé lién két san pham hoéc thuc hién
céc thao tac lién quan. Chung toi khuyén nghi ban mua phién ban Narwal danh cho th trueng dia phuong t Narwal hoc cac nha ban & dugc Uy quyén
dé c6 dugc trai nghiém s dung va dich vu tét nhat.

D& tranh hiéu nham, cac san pham Narwal do Narwal (va cac nha ban 1€ dudc Uy quyén) ban tai Cong hoa Nhan dan Trung Hoa (PRC) chi dugc phép sit
dung va dugc hé trg dich vu hau méi trong pham vi PRC (trong nglr canh nay, khéng bao gom Hong Kéng, Ma Cao va bai Loan).

1. T6ng quan san pham

1.1. Cac thanh phan trong hdp

Than may
Robot x 1 ) Tramsac tu lam sachx1 )
(Kém hop bui x 1da I&p s&n va mé-dun lau nha dang (Bao gém: Dé vé sinh x 1, Hé théng Tu déng cap & xa
ranh x1) nudc x 1, ngan chifa nuéc dung dich téy ria x 1, Tdi dung
bui x 1, Bo loc chua thting bui 1, B loc vé sinh ¢ thé
thay thé x 1)
Phu kién

)

Day nguén tram dé x 1

g

Van ba nga nudc sach x 1

Ban chai canh chéng réi x 1 Boloc chua thungbui x 1 B loc chua thung bui x 1

®

Lugiloc nudc sach x 1

—f—=

Dung dich t&y riax 1 Ongchdng né x 1

s

6ng trang trix1

Hop diéu khién x 1 Gng nudc sach x 6m éng nudcbanx6m
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1.2. Céc bd phan clia robot

Robot (nhin tir phia trudc, khi nap trén dong)

Nt khéi dong/ding
Cam bién radar

i N Mang micro
Nut quay vé tram sac

Cam bién tranh chudng ngai
vat tam nhin hai mat

Cam bién canh anh sang co cdu tric Cam bién va cham phia trusc

Robot (nhin tlr phia trudc, khi nap trén ma)

N&p trén robot

Thung bui

AvS N
)
5 7 Bo loc thiing chifa bui
N 2

Robot (nhin ti phia dudi)
Cam bién héng ngoai chéng rai x 3

Nhén tén robot (bao gém s6 sé-ri)

ban chai canh chong réi x 1

ChGi chinh Cyclone Airflow chong = N
r6ix1 Banh dan dong x 2
Mé-dun lau nha dang ranh x 1 vu/

Banh xoay tudo x 1

M@ rong gié launha x 1



1.3. Cac bd phan cla Tram sac tu lam sach Hiéu (ing dén bao clia robot

Mt trudc cGa Tram sac tu lam sach Hiéu ing anh sang Trang thai
Tréng Trang thai chd/nghi
Xanh duong Trang thai nhiém vu/trang thai phan héi giong noi Navo
Do B4t thusng
Cam BPang trong qua trinh cap nhat

Mat sau cua Tram sac tu lam sach

C8ng nguén

1.4. Cac nlit bAm va hiéu Uing anh sang

Nut cua robot

I

]

N

B6 loc vé sinh co thé thay thé
Al Peén bao trén Tram sac tu lam sach
|

Tram Iam sach

/ Hiéu Ung anh sang Trang thai

\ / Tat Trang thai chd

Séng lién tuc Trang thai nhiém vu
Nhap nhay cham Nhiém vu tam dung/trang thai ghép déi/cap nhat
Nh&p nhay nhanh Bat thutng

2. Chuan bj trudc khi strdung

[ —
(1) Lép dat B3 trao ddi nudc ty dong

oJ 1J Vui long quét ma QR dé xem video hudng dén 14p dat BO

trao d6i nudc ty dong

®

O)

(3) b4t Tram sac Ty Lam Sach

Nuat Thao tac Chtic nang .
T N 3y . . . 3y - C4m day nguén vao c8ng ngudn phia sau Tram sac va
Khai dong/dung O nhan gitngan Bat dau/tam dung/tiép tuc don dep K&t nGi véi 6 dien.
Nhan gitr lau 2 giay Bat/t&t nguén, két thuc nhiém vu « Bam bao khu vuc phia trudc D& sac co khong gian tréng
- - - t6i thidu 0,45 m dé robot co thé ra vao dé dang.
Nhan gilr1au 10 gidy Tat ngudn cudng buc

L&i nhic: Khong dat Tram sac gan cac ngudn nhiét.

Nhén balan

Bat/t4t khoa tré em

Quay lai (¢

nhan girngan

Pua robot vé Tram sac tu lam sach

Nhan gitr lau 15 gidy

Dat lai chuong trinh co sd hé thdng va xoa toan bd di liéu ngudi dung
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(2) Thao gia d& chéng séc

Théo gi d& chéng s6c cé dinh robot bén trong Tram sac.

(&) Lip ban chai canh

Nhan chéc chén ban chai canh vao khe cho dén khi nghe
tiéng “tach’, cho biét chéi da duoc I&p dat an toan.

. p
Lap dung

N\

L&p khong ding



(5) G& bd cac dai x&p bao vé

+ N&ng tem hudng dan trén ndp trén, ma nap trén cla
robot va thao cac dai x6p bao vé.

+ Dong nép trén lai.

(7) Thém dung dich tay rira

+ Théo t&m 6p phia trudc clia tram sac ty lam sach. Léy
ngan chua nuéc dung dich téy rua ra va dat len bé mat
cung, bang phang.

- Mo nép'b'\nh, d6 dung dich téy ria Narwal vao, sau do
dong nap lai that chat. Trugt binh theo phuong ngang
dé dua vao lai dung vi tri trong tram.

« L&p lai tdm mét trudc clia Tram sac.

L&i nhic: Chi st dung dung dich tdy rta chinh hang

Narwal dé tranh hong may.

(9) K&t nai va lién két robot véi Ung dung

Tai xudng Ung dung Narwal va lam theo hudng dan dé két
nGi va lién két robot.

Luu y: Trong trang thiét bi cla Uing dung, cham “Cai dat"
> "Thiét bi’, sau d6 nhan gilr "Khai dong lai Robot” trong
10 gidy dé bat/tat ché do tiét kiém nang luong.

— Ché d6 tiét kiém nang luong chi kha dung tai Bac My.

3. Sudung San pham

(6) Lap dat tui chia bui cé thé tai ché

- Théo np trudc cua tram dé.
« L&p tui dyng bui véo khe theo dung chiéu dugc danh
dau cho dén khi tui cham day khe.

« L&p lai ndp trudc cua tram dé.

(8) Khéi dong robot 1an dau

Dam bao ban chai canh va camera hudng ra ngoai. Day
robot vao Tram sac. Khi can chinh dung, dén bao trén
Tram sac sé sang 6n dinh trong 3 gidy. Sau khoang 10
giay, robot sé ty dong bat nguén.

Trudc khi st dung, hdy dam bao ban da hoan tat viéc thiét Iap robot va c&u hinh Tram sac tulam sach nhu mé ta trong

Muc 2.

3.1 S4p x&p madi trudng trong nha

s _ A /- N\
A.Don dep cac vat dung réi trén san nhu day cap, gié lau
nha, dép, quén 4o, sach va cac vat 16n xon khac.

[

=

C.Péng cla nhiing phong khéng can lam sach. SU dung
rao can vat ly dé€ ngan robot di vao nhiing nci cao hoac
khong du khoang tréng.

E. Tranh dung truc tiép trudce robot, gan ngudng clia
hoéc trong cac hanh lang hep trong qua trinh lam sach
dé tranh bo sot khu vuc.

3.213p ban dd

(a cac khu vuc can lam sach va sap xép lai d6 ndi
that dé t6i da hoa khdng gian san méa robot c6 thé tiép can.

D. Robot co thé vust qua ngudng clra don co do cao 1én
dén 30 mm. V&i nguéng clia cao hon 30 mm, chung toi
khuyén nghi st dung déc vuot ngudng Narwal (ban
riéng) dé hé trg robot vugt chudng ngai vat.

Khi st dung robot trong mot méi trudng mai 1an dau tién, chung toi khuyén nghi thuc hién mét 1an chay tham do dé tao
ban dé trudc khi bat dau lam sach. Sau khi ban dé dugc tao thanh cong, robot cé thé bat déu cac nhiém vy lam sach theo
lich trinh. D& bat dau tao ban dé, hdy nhan "Bét dau 1ap ban do” trong Uing dung trudc Ian 1am sach dau tién.

Céntrong:

1. Sau khi Iap ban dé hoan tat, ban cé thé chinh slfa va quan Iy ban dé trong Ung dung, chang han nhu thiét 1ap khu vuc

khong thé tiép can hodc 1ap ban d6 phu cho nha nhiéu tang.

2.Khéng di chuyén Tram sac tu lam sach sau khi d& 1ap ban dé, néu khdng sé phai lap ban dé lai. Néu dé néi that lon duoc

thay déi vi tri, nén 1ap lai ban dé

3.3Lamsach

Dam bao robot c6 du pin trudc khi bat dau nhiém vu vé sinh. MUc pin cé thé dudc kiém tra trong Ung dung.



Chon ché dé lam sach

Robot hé trg bdn ché dé vé sinh: Chi hut, Chilau nha, Hut&launha déng thai, HUt trude réi lau nha Trong Ung dung, ban
¢4 thé tly chinh tiing ché dé bang cach diéu chinh s6 1an lam sach, Iuc hut, d6 8m clia gié lau nha, v.v.

Bat Freo Mind

Freo Mind Ia chic nang don dep théng minh. Khi dudc bat, né tu dong téi uu hoa cac théng s6 vé sinh ma khong can diéu
chinh thdi cong.

Ban c6 thé bat Freo Mind khi b4t du nhiém vu vé sinh trong Ung dung

B4t dau mét nhiém vu lam sach

Ban c6 thé b4t dau vé sinh théng qua Uing dung hodc bang cach:
+ Nh&n gitrngan nut ) [Khéi dong/dung] trén robot. Trong ché do méc dinh, robot sé bt du & ché do Chi hut.

Ghi cht: Ban c6 thé diéu chinh ché dé va théng s6 vé sinh trong Uing dung. Khéng cham vao hai bén mé-dun lau nha khi
robot dang hoat dong.

Tam dlng/ti€p tuc nhiém vu

Ban c6 thé tam ding hoéc tiép tuc don dep qua Ung dung hodc bang cach:
- Nhan gitrngan nat (b [Khdi dong/duing] trén robot.

D3 bui

Sau khi nhiém vu hut bui bat dau, Tram sac tu lam sach sé tu dong chuyén rac ti ngan chia bui clia robot vao tui dung bui
cuia Tram sac.

Ban clng co thé kich hoat thi cong chiic nang dé bui trong Ung dung.

Giat gié lau nha
Néu thiét Iap nhiéu lugt lau nha hodc khu vyc lau nha 16n, robot sé tu déng quay vé Tram sac dé giat gié lau nha trong qua
trinh lam viéc.

S6 14N lau nha va tén sudt giat khan co thé dugc diéu chinh trong ing dung trudc khi bt dau nhiém vu. Cac cai dat nay
khong thé thay déi khi nhiém vu da bat dau. Ban cing co thé thi cong khai dong chu trinh giat gié lau nha thong qua ting
dung.

Ghi chu: Khéng kéo robot ra khéi dé khi robot dang tu dong giat gié lau nha, vi co thé gay héng linh kién.

Két thic mdt nhiém vu

Khi hoan tét, robot sé tu déng quay vé Tram sac tu lam sach. Bdo cao vé sinh sé& hién thi trong Ung dung.
Ban cling cé thé két thuc nhiém vu thl cong trong Ung dung hodc bang cach:

+ Nh&n gitrngan nit {) nt quay vé;

+ Nhan gitr1au nut (h Khai déng/dung trong 2 gidy.

Say kho
Sau lugt lau nha cudi cung, robot s& quay vé Tram sac tulam sach dé giat va sdy gié lau nha, déng thai sdy khd ngan chia

bui.
Cai dat sdy khé cé thé dugc tuy chinh trong Ung dung, va ban cling ¢é thé chi déng bat dau nhiém vu say kho.
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4. Tham sd

41Thdng s ky thuat

Robot(YJCCO036)

Tram dé (YJCBO36SH)

Kich thudc: 351,2*363,5*95 mm

Kich thudc: 410*433*281mm

Trong lugng: 5,0 kg

Trong luong: 8,4 kg

K&t ndi khdng day: 2,4 Ghz/5 GHz Wi-Fi

Dién 4p dau vao dinh muc (trang thai sac):
8-17.8V=0,2-35A

Dién &p dau vao dinh muc: AC 220-240 V 50-60 Hz
AC100-127V 50-60 Hz

(Gia tri dién ap dau vao dinh muic thuc té dugc xac dinh theo

théng tin trén nhan san pham.)

Céng suat dinh muc: 65 W (T6i da)

Dién 4p d4u radinh mc: 8-17,8 V= 0,2-3,5 A

Dién ap dinh muc (hoat dong): 14,4 V=
(Pin lithium-ion, =6500 mAh)

Thai gian sac khoang 3 gid trong diéu kién
nhiét dé méi trusng binh thusdng.

Céng suat dinh muc:
Sac:65W

Bun ndéng nudc: 1200 W
Thu gom bui: 450 W
S&y kho: 100 W

Wi-Fi

Giao thuc: IEEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Dai tan s6 & Cong suét phat téi da: Transmi er
Power:

2400~2483,5 MHz/EIRP<20 dBm
5150MHz-5350 MHz/EIRP=<23 dBm
5470MHz-5725 MHz/EIRP<20 dBm
5725MHz-5850 MHz/EIRP=<13,98 dBm

Ap suét nudc dau vao: 0,08-0,8 MPA
(Céc bd 6ng mai di kém theo thiét bj phai dugc sirdung;
khéng dugc tai st dung cac bd 6ng cd.)

Bluetooth

Bluetooth

Giao thic: BLE 5.0

Giao thuc: BLE5.0

Dai tan: 2402-2480 MHz

Dai tan: 2402-2480 MHz

Cong suat phat t6i da (EIRP): <10 dBm

Cong suat phat téi da (EIRP): =10 dBm

Pin (Robot)

S6 lugng bd pin trong méi goi: 1chiéc

Loai pin: Pin sac Li-ion
bién dp danh dinh: 14,4V=

S6 lugng cell pin trong méi bo pin: 8 chiéc

Dung lugng dinh muc, nang lugng dinh muc:

6500 mAh, 93.6 Wh
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4. ws§iinas

4.1 divygazinnne

viusud (YJCCO36)

aaniighu (YJCBO36SH)

wua: 351.2*363.5*95 mm

wua: 410%433*281 mm

tiwiin: 5.0 kg

tiwiin: 8.4 kg

msidousionuuldany: 2.4 Ghz/5 GHz Wi-Fi

Buweiimue (MN59153): 8-17.8 V= 0.2-3.5 A

Bunmiiinnua: AC 220-240 V 50-60 Hz
AC 100-127 V 50-60 Hz

AfMUAAFIREE 18R

faslniidmue: 65 W (g9a0)

wsnmdiAmua: 8-17.8 V= 0.2-3.5 A

usssiuliniidmue (msvinnu): 144 V=
(wumnasaidualooou 26500 mAh)

snfaldnatusana 3 drlwitgamgivadon
unéi

FdalniiAmue:

MspEa; 65 W
mstianusoust: 1200 W
mafudu: 450 W
souwie: 100 W

Wi-Fi

TusTamoa: IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax

PFumnuiuazigege fdas:
2400~2483.5 MHz/EIRP<20 dBm
5150 MHz-5350 MHz/EIRP<23 dBm
5470 Mhz-5725 MHz/EIRP<20 dBm
5725 Mhz-5850 MHz/EIRP<13.98 dBm

usssiuriwudn: 0.08-0.8 MPA
(ﬁaﬂ‘ﬁqmwahuﬁmw%auﬁum%‘nqWh\Iu ﬁw‘iwmvimﬁmﬁuuﬂ‘ﬁﬂﬂ)

uays

uans

Tuslamea: BLE 5.0

TusTmAoa: BLE 5.0

e 2402-2480 MHz

Y 2402-2480 MHz

Masdsgeanvouniosdsdryans (EIRP): <10 dBm

Mdsdsaanvadadasasdryaune (EIRP): <10 dBm

uUNeDd (Wuue)

unnuandsiofiou:

14u

UsAnNnUUaLno3:

wmmataizun losoumuunsadnle

usagiulwihiiszy:

144 V=

NunwaduunnaTsiafoununned:

8 du

ANURTAMUG WaKUAfMue:

6500 mAh, 93.6 Wh
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D"vNIO 4

o'vIon 4.1

(YJCBO36SH) p'D2 MINN

(YJccose) vian

410%433*281 mm :NITD

351.2*363.5"95 mm :NITD

8.4 kg:7pwn

5.0 kg :7pwn

AC 220-240 V 50-60 Hz ::1Tn 07
AC 100-127 V 50-60 Hz
(:2XIDN 7 TR INI72 VI9IDN VTN 7V DDIAN 79191 XITH D7)

2.4 GHz/5 GHz Wi-Fizn'DIN7X nNiiwyp

8-17.8 V= 0.2-3.5 A:(N2'WD) MITD L7

8-17.8 V= 0.2-3.5 A:2Ip1 NN'X! JODIN

(Max) 65 W :2171 popn

221p) 90N
65 W Wb
1200 W:0' DID'N
450 W :paN qIDIX
100 W :wian

X N71V9) MITD NN
(6500 mAh < ,|-01N17 N771D)

.N7'21 12120 NMILIDDLA NIYY 3-2 NN MWD

0.08-0.8 MPA:nD'122 0D YN7
QILYT X1, 1IN DY NIFOIDDN NIWTAN NI NIDIWA WDNwnT vY)
(YN AN NDWA TN YIDY

IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax :71p10Nn9

:NID N2YN.DIN'DPDI DTN NIND
2400~2483.5 MHz/EIRP=< 20 dBm
5150MHz-5350 MHz/EIRP= 23 dBm
5470MHz-5725 MHz/EIRP< 20 dBm
5725MHz-5850 MHz/EIRP< 13.98 dBm

Bluetooth

Bluetooth

BLE 5.0 :7I7IbI9

BLE 5.0 :7IpIbI9

2402-2480 MHz :0" TN NID

2402-2480 MHz :0" 70 NN

10 dBm = :(EIRP) 1210 1 TWD poDn

10 dBm = :(EIRP) 1210 1 TwD poDN

(v1an) 7710

i {TIND 72 NI77ID NIDD

DYDY I-DINN7 N771D 771D 2D
14.4V= $7201 NN

™8 771D 721177100 KN NIDD

6500 mAh, 93.6 Wh

NNTH NN, MNTD N712P
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Ulololl .4
liolgoll 4.1
(YJCBO36SH) dpuslusHl dlnzeall (YJCCO36) csgagll

410*433*281 mm stz

351.2*363.5*95 mm sl

8.4 kg :gjgll

5.0 kg :0joll

AC 220-240 V 50-60 Hz :)adall Jls33l

AC 100-127 V 50-60 Hz
ologlze Ll ddxall jrdoll J=331 dod soisi)
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2.4 GHz/5 GHz >3y Wi-Fi dsub :,SLwI JLaidl

8-17.8 V= 0.2-3.5 A (=) jadoll Jl=s3l

8-17.8 V= 0.2-3.5 A adioll 2l

(08l 35) 65 W :6) 20l 6)24)
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2400~2483.5 MHz/EIRP=20 dBm
5150 MHz-5350 MHz/EIRP=23 dBm
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En fonction de I'expérience utilisateur et des exigences légales et de conformité applicables, les produits Narwal généralement vendus par Narwal
(et ses détaillants autorisés) sont uniqguement destinés a 'utilisation et au service aprés-vente dans le pays ou larégion ou ils ont été initialement
vendus. Si un produit est expédié vers d'autres pays ou régions, il se peut que vous ne puissiez pas utiliser 'application Narwal pour lier le produit ou
effectuer les opérations correspondantes. Nous recommandons d'acheter la version locale du produit Narwal auprés de Narwal ou de ses détaillants
autorisés afin d'obtenir la meilleure expérience d'utilisation et de service.

Afin d'éviter toute ambiguité, les produits Narwal vendus par Narwal (et ses détaillants autorisés) en RPC sont uniquement destinés a I'utilisation et
au service aprés-vente en RPC (& cette fin, a I'exclusion de Hong Kong, Macao et Taiwan)

1. Profil du produit

11 Contenu de 'emballage

Unité principale

Robot x 1
(préinstallé avec le bac & poussiére x 1 et le module
de lavage & la vadrouille a chenilles x 1)

Station de charge autonettoyante x 1
(comprend la base de nettoyage x 1, le systéme de
remplissage et de vidange automatiques x 1, le
réservoir de solution de nettoyage x 1, Sac a poussiere x
1, le filtre de nettoyage remplagable x 1)

Accessoires

)

Céble d'alimentation de la
station de base x 1

g

Vanne trois voies pour eau
propre x 1

Brosse latérale Filtre du bac a poussiere x 1 Sac a poussiére x 1

anti-enchevétrement x 1

®

Filtre d'eau propre x 1

—f—=

Détergent x 1 Tuyau antidéffagrant x 1

s

Tuyau décoratif x 1

Boitier de commande x 1 Tuyau d'eau propre x 6 m Tuyaud'eausale x6m
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1.2 Composants du robot

Robot (vue avant avec couvercle supérieur fermé)

Bouton marche/arrét

Capteur radar

Réseau de microphone
Bouton retour

Capteur de vision binoculaire
d'évitement des obstacles

Capteur de collision avant

Robot (vue avant avec couvercle supérieur ouvert)

Couvercle supérieur du robot

Robot (vue de dessous)
Capteur infrarouge anti-chute x 3

Plaque signalétique du robot (y compris

le numéro de série) Brosse latérale anti-enchevétrement x 1

Brosse principale a flux d'air
cyclonique anti-enchevétrement x 1

Roulette motrice x 2

Module de lavage a la vadrouille
achenilles x 1

Roulette pivotante x 1

Extension de la vadrouille &
chenilles x1




1.3 Composants de la station de charge autonettoyante

Avant de la station de charge autonettoyante

1.4 Boutons et effets lumineux

Boutons du robot

Base de nettoyage

Bouton Opération Fonction

Marche/arrét () Appui court Démarrer / mettre en pause / reprendre la tche de nettoyage
Appuilong pendant 2 secondes  Allumer / éteindre; terminer la tache
Appui long pendant 10 secondes  Forcer la mise hors tension
Triple appui Activer/désactiver le verrouillage enfant

Retour (1 Appui court Renvoyer le robot & la station de charge autonettoyante

Appui long pendant 15 secondes

Réinitialiser le micrologiciel du systéme et effacer toutes les

données utilisateur

Effets des voyants du robot

Effets lumineux Etat

Blanc Etat d'inactivité / mode veille

Bleu Etat de la tache / état de réponse vocale Navo
Rouge Anomalies

Orange Mise & jour en cours

Voyants de la station de charge autonettoyante

Effets lumineux Etat

Eteint Etat d'inactivité

Allumé en continu

Etat de la tache

Clignotement lent

Tache en pause / état de jumelage / état de mise & jour

Clignotement rapide

Anomalies

2. Préparation avant 'utilisation

(1) Installer le module d’échange
automatique de I'eau

Veuillez balayer le code QR pour visionner la vidéo
d'installation du module d’échange automatique de leau.

(3) Positionner la station de charge
autonettoyante

« Branchez le cable d'alimentation au port d'alimentation

arriére de la station de charge, puis & une prise de courant.

« Assurez un espace dégagé d'aumoins 0,45 mdevant la

station pour permettre au robot dentrer et sortir librement.

Rappel : Ne placez pas la station de charge prés de
sources de chaleur.

(2) Retirer le berceau de protection

Retirez le berceau de protection qui maintient le robot &
I'intérieur de la station de charge.

(4) Installer la brosse latérale

Appuyez fermement la brosse latérale dans son
logement jusqu'a entendre un « clic », indiquant quelle
est bieninstallée.

Correctement installé
%) Son «clic» o
S

Mal installe



(5) Retirer les bandes de mousse de
protection

« Soulevez l'autocollant guide du couvercle supérieur,
ouvrez le couvercle supérieur du robot et retirez les
bandes de mousse de protection

« Refermez le couvercle supérieur.

(7) Ajouter la solution de nettoyage

« Retirez le panneau avant de la station de charge
autonettoyante. Retirez le réservoir de solution de
nettoyage et placez-le sur une surface dure et plane.

« Ouvrez le couvercle du réservoir, remplissez-le de
solution de nettoyage Narwal, puis refermez-le
fermement. Faites glisser le réservoir horizontalement

(6) Installation du sac & poussiére recyclable

« Retirez le panneau avant de la station de base.

« Insérez le sac a poussiéere dans la fente dans le sens
indiqué jusqu'a ce qu'il atteigne le fond.

« Remettez le panneau avant de la station de base.

(8) Mise sous tension du robot pour la
premiére fois

Assurez-vous que la brosse latérale et la caméra sont
orientées vers I'extérieur. Poussez le robot dans la
station de charge. Lorsque I'alignement est correct, le
voyant de la station de charge reste allumé en continu
pendant 3 s. Aprés environ 10 secondes, le robot

3.1 0rganiser 'environnement domestique

B. Ouvrez les portes des zones a nettoyer et disposez
les meubles afin de maximiser la surface de plancher
accessible.

A.Retirez du plancher les objets libres tels que les
cébles, chiffons, pantoufles, vétements, livres et autres

encombrements.

=)

pour le remettre dans son logement s'allume automatiquement.
« Réinstallez le panneau avant de la station de charge.

Rappel : Utilisez uniqguement la solution de nettoyage

C.Fermez les portes des piéces qui ne nécessitent pas
de nettoyage. Utilisez des barriéres physiques pour
empécher le robot d'entrer dans des zones surélevées
ou a faible dégagement.

D. Le robot peut franchir des seuils a une seule marche

jusqu'a 30 mm de hauteur. Pour les seuils dépassant 30

mm, nous recommandons d'utiliser larampe de seuil
Narwal (vendue séparément) pour faciliter le

officielle Narwal afin d'éviter tout dysfonctionnement de
l'appareil.

(9) Connecter et lier le robot via
I'application

Téléchargez 'application Narwal et suivez les
instructions pour connecter et lier le robot.

Remarque : Dans la page de I'appareil de I'application,
appuyez sur « Parametres » > « Appareil », puis
maintenez « Redémarrer le robot » pendant 10 s pour
activer/désactiver le mode économie d'énergie.

—Le mode économie d'énergie est disponible
uniquement en Amérique du Nord.

3. Utilisation du produit

Avant I'utilisation, assurez-vous d'avoir terminé la configuration du robot et de la station de charge autonettoyante,

comme décrit & la section 2.

franchissement des obstacles.

E. Evitez de vous tenir directement devant le robot, prés
des seuils ou dans des couloirs étroits pendant le
nettoyage afin d'éviter les zones manquées.

3.2 Création de la carte

Lors de la premiére utilisation dans un nouvel environnement, nous recommandons d'effectuer une exploration
préalable afin de créer une carte avant de commencer le nettoyage. Une fois la carte créée avec succes, le robot peut
lancer des taches de nettoyage planifiées. Pour lancer la cartographie, appuyez sur « Démarrer la cartographie » dans
I'application avant le premier nettoyage.

Précautions

1. Une fois la cartographie terminée, vous pouvez modifier et gérer la carte dans I'application, par exemple en
définissant des zones inaccessibles ou en créant des cartes secondaires pour les habitations a plusieurs étages.

2. Ne déplacez pas la station de charge autonettoyante aprés la cartographie, car cela nécessiterait une nouvelle
cartographie. Si de gros meubles ont été déplacés, une nouvelle cartographie est recommandée.

3.3 Nettoyage

Assurez-vous que le robot dispose d'une charge suffisante avant de démarrer une tache de nettoyage. Le niveau de
batterie peut étre vérifié dans I'application.



Sélectionner le mode de nettoyage

Le robot prend en charge quatre modes de nettoyage : Aspiration seulement, Lavage a la vadrouille seulement,
Aspiration et lavage simultanés, Aspiration puis lavage. Dans I'application, vous pouvez personnaliser chaque mode en
ajustant le nombre de passages, la puissance d'aspiration, le niveau d’'humidité de la vadrouille, etc.

Activer Freo Mind

Freo Mind est une fonction de nettoyage intelligent. Lorsqu'elle est activée, elle optimise automatiquement les
parametres de nettoyage, éliminant le besoin de réglages manuels.

Vous pouvez choisir d'activer Freo Mind lors du démarrage d'une tache de nettoyage dans I'application.

Démarrer une tache de nettoyage

Vous pouvez démarrer le nettoyage via I'application ou en
+ appuyant brievement sur le (h bouton Marche/arrét du robot. Par défaut, le robot démarre en mode Aspiration seulement.

Remarque : Vous pouvez régler le mode et les paramétres de nettoyage dans I'application. Ne touchez pas les cotés du
module de vadrouille pendant le fonctionnement du robot.

Mettre en pause / reprendre la tache

Mettre en pause ou reprendre le nettoyage via I'application ouen :
- appuyant briévement sur le() bouton Marche/arrét du robot.

Vidage de la poussiére

Une fois la tache d'aspiration commenceée, la station de charge autonettoyante transfére automatiquement les débris
du collecteur a poussiére du robot vers le sac a poussiére de la station.

Vous pouvez également déclencher manuellement le vidage de la poussiére via I'application.

Lavage de la vadrouille
Siplusieurs passages de lavage sont programmés ou si la zone a nettoyer est grande, le robot retourne automatique-
ment & la station de charge pour laver la vadrouille pendant la tache.

Le cycle de lavage et la fréquence de lavage de la vadrouille peuvent étre réglés dans I'application avant le démarrage
delatache. Ces parametres ne peuvent pas étre modifiés une fois le nettoyage commencé. Vous pouvez également
lancer manuellement un cycle de lavage de la vadrouille via I'application.

Remarque : Ne tirez pas de force le robot pendant le lavage automatique de la vadrouille, car cela pourrait
endommager les composants.

Finde latache

Une fois la tache terminée, le robot retourne automatiquement & la station de charge autonettoyante. Un rapport de
nettoyage est disponible dans I'application

Vous pouvez également terminer la tdche manuellement via I'application ou en :
+ appuyant briévement sur le{ ) bouton Retour;
« appuyant longuement sur le ( bouton Marche/arrét pendant2s.

Séchage
Aprés le dernier passage de lavage, le robot retourne a la station de charge autonettoyante pour laver et sécher la
vadrouille, puis sécher le collecteur & poussiére.

Les parameétres de séchage peuvent étre personnalisés dans I'application; vous pouvez également lancer
manuellement une tache de séchage.
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4. Parameétres

4.1 Spécifications

Robot (YJCCO036)

Station de base (YJCB036SH)

Dimensions : 351,2 x 363,5 x 95 mm

Dimensions : 410 x 433 x 281 mm

Poids : 5,0 kg

Poids : 8,4 kg

Connexion sans fil : Wi-Fi 2,4 GHz / 5 GHz

Entrée nominale (charge) : 8-17,8 V=0,2-3,5 A

Entrée nominale : CA 220-240V 50-60 Hz

CA100-127V 50-60 Hz
(l'entrée nominale réelle dépend des informations figurant
sur la plaque signalétique du produit.)

Puissance nominale : 65 W (max.)

Sortie nominale : 8-17.8 V=0,2-3,5 A

Tension nominale (fonctionnement) : 14,4 V=
(batterie lithium-ion, = 6500 mAh)

Larecharge prend environ 3 heures a une
température ambiante normale

Puissance nominale :

Charge : 65 W

Chauffage de l'eau : 1200 W
Collecte de la poussiere : 450 W
Séchage : 100 W

Wi-Fi

Protocole : IEEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Plage de fréquences et puissance max
Puissance de transmission:
2400~2483,5 MHz / EIRP < 20 dBm
5150-5350 MHz / EIRP = 23 dBm
5470-5725 MHz / EIRP < 20 dBm
5725-5850 MHz / EIRP =< 13,98 dBm

Pression d'eau d'entrée : 0,08-0,8 MPa

(Les nouveaux ensembles de tuyaux fournis avec 'appareil
doivent étre utilisés; les anciens ensembles de tuyaux ne
doivent pas étre réutilisés.)

Bluetooth

Bluetooth

Protocole : BLE 5.0

Protocole : BLE5.0

Plage de fréequences : 2402-2480 MHz

Plage de fréquences : 2402-2480 MHz

Puissance maximale de transmission (EIRP) : < 10 dBm

Puissance maximale de transmission (EIRP) : < 10 dBm

Batterie (robot)

Nombre de blocs-batteries par ensemble :

1piéce

Type de batterie : Batterie Li-ion rechargeable
Tension nominale : 14,4V=
Nombre de cellules par bloc-batterie : 8 pieces

Capacité nominale, énergie nominale :

6500 mAh, 93.6 Wh




Di ibilif regionala

Pe baza considerentelor experientei utilizatorilor si cerintelor legale si de conformitate relevante, produsele Narwal vandute in mod normal de
Narwal (si distribuitorii sai autorizati) sunt disponibile utilizarii si serviciilor post-vanzare exclusiv in tara sau regiunea in care au fost comercializate
initial. Dac un produs este expediat in orice alta tara sau regiune, ar putea fi posibil s& nu puteti utiliza aplicatia Narwal pentru a asocia produsul sau
pentru a efectua operatiile relevante. Vi recomandam sa achizitionati versiunea local a produsului Narwal de la Narwal sau distribuitorii s&i
autorizati, pentru a beneficia de o utilizare a produsului si o experienta de service optime.

Pentru a evita orice dubii, produsele Narwal vandute de Narwal (si distribuitorii si autorizati) in Republica Populara Chineza sunt destinate utilizarii
sibeneficiaza de servicii de asistenta post-vanzare numai in Republica Populara Chineza (Hong Kong, Macao si Taiwan fiind excluse in acest sens).

1. Produsul dintr-o privire

1.1 Continutul ambalajului

Corp principal

Robot x 1

Statie de incarcare cu autocuratare x 1
(inclusiv baza de curatare x 1, sistem de umplere si
golire automate x 1, rezervor pentru solutie de curatare
x 1, Sac de praf x 1, filtru de curatare detasabil x 1)

(preinstalat cu recipient de praf x 1si modul de
stergere cilindric x 1)

Accesorii

—

Cablu de alimentare statie de
baza 1

Perie laterald anti-incurcare x 1 Filtru recipient de praf < 1 Sac de praf x 1

o

Supapa cu trei cai pentru apa
curata x1

®

Filtru de apa curata x 1

—f—=

Furtunrezistent la
explozie x 1

Detergent x 1

s

Tub decorativ x 1

Unitate de comanda x 1 Tubdeapédcuratdx6m  Tubdeapéuzatdx6m
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1.2 Componentele robotului

Robot (vedere din fata cu capacul superior inchis)

Buton de pornire/oprire
Senzor radar

Retea de microfoane
Buton de revenire

Senzor evitare obstacole cu
vedere binoculara

Senzor de coliziune frontal

Robot (vedere din fata cu capacul superior deschis)

Capac superior robot

Robot (vedere de jos)
Senzor infrarosu anti-cadere x3 ————————————————

Placuta de tip robot (include nr. de serie)

Perie laterala anti-incurcare x 1

Perie rotativa fara incurcare cu
ciclonde aer x1

Roata motoare x 2

Modul de stergere cilindric x 1

Rotila =1

Extensie mop cilindric x 1



1.3 Componentele statiei de incarcare cu autocuratare

Partea din fata a statiei de incércare cu autocuratare

Interfata de alimentare 7

1.4 Butoane si efecte de lumina
Butoanele robotului

Buton Operare

Functie

Baza de curatare

Pornire/oprire () Apasare scurté

Pornire/intrerupere/reluare sarcina de curatare

Apésare lunga timp de 2 secunde

Pornire/oprire; terminare sarcina

Apasare lunga timp de 10 secunde

Oprire fortata

Apésare tripla

Activare/dezactivare sistem de blocare pentru copii

Revenire 1} Apésare scurta

Readucere robot la statia de incarcare cu auto-curatare

Apésare lunga timp de 15 secunde

Resetarea firmware-ului sistemului si stergerea tuturor
datelor utilizatorului

Efecte ale indicatorului robotului

Efecte de lumina Stare

Alb Stare inactiva/mod de asteptare
Albastru Stare sarcina/stare raspuns vocal Navo
Rosu Anomalii

Portocaliu Actualizare in curs

Indicatoarele statiei de incarcare cu autocuratare

Efecte de lumina Stare

Stins Stare inactiva

Aprins continuu Stare sarcina

Clipeste lent Sarcina intreruptéa/stare asociere/stare actualizare

Clipeste rapid Anomalii

2. Pregatiri inainte de utilizare

(1) Instalarea modulului de schimbare
automata a apei

(2) Indepartarea suportului tampon

Indepartati suportul tampon care fixeaza robotul in

Scanati codul QR pentru a urmari videoclipul de instalare interiorul statiei de incarcare.

amodulului de schimbare automata a apei.

OF::2(0}

(3) Pozitionarea statiei de incércare cu (4) Instalarea periei laterale
autocuragare
Presati ferm peria laterala in locasul séu, pana cand

« Conectati cablul de alimentare la portul de alimentare auzitiun ,clic’ indicand instalarea ferma.
din spate al statiei de incarcare si conectati-lla o priza
electrica.

« Asigurati un spatiu liber de minimum 0,45 min fata
statiei de incarcare, pentru a permite intrarea si
iesirea libera a robotului.

Retineti: Nu asezati statia de incércare langa surse de

caldura.

Instalare incorecté
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(5) inde,)értarea benzilor de protectie din
material spongios

- Ridicati autocolantul de ghidare a capacului superior,
deschideti capacul superior al robotului si indepartati
benzile de protectie din material spongios.

« Inchideti capacul superior.

(7) Adaugarea solutiei de curatare

- indepartati panoul frontal al statiei de incércare cu
auto-curatare. Scoateti rezervorul pentru solutie de
curatare si asezati-| pe o suprafatéa orizontala duré.

« Deschideti capacul rezervorului, umpleti-I cu solutie
de curatare Narwal, apoi inchideti ferm capacul. Glisati
rezervorul orizontal inapoi in locasul s&u.

« Reatasati panoul frontal al statiei de incarcare.

Retineti: Utilizati numai solutie de curétare speciala

Narwal pentru a evita disfunctionalitatile aparatului.

(9) Conectarea si asocierea robotului prin
intermediul aplicatiei

Descarcati aplicatia Narwal si urmati instructiunile
pentru conectarea si asocierea robotului.

Observatie: Pe pagina dispozitivelor din aplicatie,
atingeti .Setari” > ,Dispozitiv” si apoi apasati lung
.Repornire robot” timp de 10 s pentru a porni/opri modul
de economisire a energiei.

—Modul de economisire a energiei este disponibil numai
n America de Nord.

3. Utilizarea produsului

(6) Instalarea sacului de praf reciclabil

- Indepartati capacul frontal al statiei de baza.

« Introduceti sacul de praf in locas in directia marcata,
péna cand se asaza pe fundul locasului.

« Reinstalati capacul frontal al statiei de baza.

(8) Prima pornire a robotului

Asigurati-va ca peria laterala si camera sunt orientate
spre exterior. Impingeti robotul in statia de incarcare.
Daca este aliniat corect, lampa indicatoare a statiei de
incércare va lumina continuu timp de 3 s. Dupa circa 10
secunde, robotul va porni automat.

inainte de utilizare, asigurati-va c4 ati finalizat configurarea robotului si a statiei de incércare cu auto-curatare, in

modul descris in sectiunea 2.
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3.1 Organizarea mediului din locuinta

A.Indepértati articolele imprastiate pe podea, cum ar fi
cabluri, carpe, papuci, imbracaminte, carti si alte

obiecte.

=)

C.Inchideti usile camerelor care nu trebuie curatate.
Folositi bariere fizice pentru a impiedica robotul s& intre
n spatiile indltate sau cu inaltime redusa.

B. Deschideti usile spre zonele care trebuie curatate si
aranjati mobilierul astfel incat sa maximizati suprafata
de podea accesibila.

D. Robotul poate traversa praguri simple cu o inaltime
de panala 30 mm. Pentru praguri care depasesc
inaltimea de 30 mm, va recomandam sa utilizati rampa
de praguri Narwal (vanduta separat) pentru a ajuta la
traversarea obstacolelor.

E. Evitati sa stati direct in fata robotului, Ianga praguri
sau pe coridoare inguste in timpul cur&térii, pentru a
evita omiterea unor zone.

3.2 Generarea hartii

Atunci cand utilizati robotul pentru prima data intr-un mediu nou, va recomandam s& efectuati un ciclu de explorare pentru
agenerao hartainainte de aincepe curatarea. Dupa generarea cu succes a hartii, robotul poate incepe sarcinile de
curatare programate. Pentru a initia cartografierea, atingeti ,Pornire cartografiere” in aplicatie inainte de prima curatare.

Masuri de precautie:

1. Dupa finalizarea cartografierii, puteti edita si administra harta in aplicatie, ca de exemplu definirea zonelor
inaccesibile, sau generarea unor harti secundare pentru locuintele cu mai multe nivele.

2. Nu mutati statia de incarcare cu auto-curatare dupa cartografiere, deoarece va fi necesara o noué cartografiere.
Daca ati mutat piese de mobilier mari, se recomanda o noué cartografiere.

3.3 Curatare

Asigurati-va ca robotul dispune de un nivel suficient al bateriei inainte de a porni sarcina de curéatare. Nivelul bateriei
poate fi verificat in aplicatie.



Selectarea modului de curatare 4 Pa rametl’i

Robotul dispune de patru moduri de curatare: Doar aspirare, Doar stergere, Aspirare si stergere simultana, intai
aspirare, apoi stergere. In aplicatie puteti personaliza fiecare mod prin ajustarea numarului de cicluri de curatare,

puterii de aspirare, nivelului de umezire a mopului etc. 4.1 Specificatii
Activarea Freo Mind Robot(YJCCO036) Statie de baza(YJCBO36SH)
Freo Mind este o functie de curatare inteligents. Cand este activata, optimizeaza automat parametrii de curatare, Dimensiuni: 351,2363,5*95 mm Dimensiuni: 410*433*281 mm
eliminand necesitatea unor ajustari manuale.
Puteti alege sa activati functia Freo Mind cand porniti o sarcina de curatare in aplicatie. Greutate: 5,0kg Greutate: 8,4 kg
Conexiune wireless: Wi-Fi 2,4 GHz/5 GHz Intrare nominala: AC 220-240V/ 50-60 Hz
Pornirea unei sarcini de curatare ( AC100-127V / 50-60 Hz
PP Puterea nominald de intrare se bazeaza pe informatiile de pe
Intrare nominala (incarcare): 8-17,8 V= 0,2-3,5A .
Puteti porni curatarea prin intermediul aplicatiei sau dupa cum urmeaza: ( ) plécuta de tip.)
Apésand scurt butonul Pornire/oprire () de pe robot. Robotul va porni implicit in modul Doar aspirare. Putere nominala: 65 W (Max) lesire nominalé: 8-17,8 V- 0,2-3,5 A
Observatie: Puteti ajusta modul si parametrii de curatare in aplicatie. Nu atingeti laturile modulului de stergere in
timpul functionarii robotului. Tensiune de dimensionare (functionare): 14,4 V= Putere nominala:
(baterie litiu ion, = 6500 mAn) Incércare: 65 W
nt Irel P - Incélzire apa: 1200 W
ntreruperealreluarea sarcinii Incércarea dureaza circa 3 orelao Colectare praf: 450 W
i . A o . . - temperaturd ambientald normald Uscare: 100 W
Intrerupeti sau reluati curatarea prin intermediul aplicatiei sau dupa cum urmeaza:
+ Apasand scurt butonul Pornire/oprire (1) de pe robot. Wi-Fi Presiunea de alimentare a apei: 0,08-0,8 MPa
(Se vor utiliza noile seturi de furtunuri livrate cu aparatul,
Golire praf Protocol: IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax iar vechile seturi de furtunuri nu trebuie reutilizate.)
Dupainceperea unei sarcini de aspirare, statia de incarcare cu auto-curéatare transferd automat reziduurile din g';ggvfégggrseas;};S::’p:'t;g%grix' emitator:
coIeCForuI de praf al robotuluwl in sacul de»pra}f ?‘ statiei de |ncarC§r§. 5150-5350 MHz/EIRP < 23 dBm
Puteti declansa si manual golirea prafului prin intermediul aplicatiei. 5470-5725 MHz/EIRP < 20 dBm
5725-5850 MHz/EIRP = 13,98 dBm
Spalarea mopului
P P Bluetooth Bluetooth

Daca sunt programate mai multe cicluri de stergere sau daca suprafata de curatat este mare, robotul vareveni
automat la statia de incércare pentru a-si spala mopul in timpul executarii sarcinii. Protocol: BLE 5.0 Protocol: BLE 5.0

Frecventa ciclurilor de stergere si spalare a mopului poate fi ajustata in aplicatie inaintea pornirii sarcinii. Aceste setari nu Interval de frecvente: 2402-2480 MHz Interval de frecvente: 2402-2480 MHz

pot fi modificate dupa inceperea curatérii. Puteti initia si manual un ciclu de spélare a mopului prin intermediul aplicatiei.
Observatie: Nu extrageti fortat robotul in timpul unei spalari automate a mopului, deoarece aceasta poate deteriora Putere max. emitator (EIRP): < 10 dBm Putere max. emitator (EIRP): < 10 dBm

componentele.

Terminarea sarcinii

Dupé finalizare, robotul revine automat la statia de incarcare cu auto-curatare. Un raport al curéatérii este disponibil in Baterie (robot)
aplicatie.
Puteti termina si manual sarcina prin intermediul aplicatiei sau dup& cum urmeaza: Numar de acumulatori per pachet: 1buc.
* Apasa | R ) . . P .
p?s?nd scurt butonul Revenire (1 Tip baterie: Baterie Li-ion reincarcabila
+ Apasand lung butonul Pornire/oprire (b timp de 2s.
Tensiune nominala: 14,4 V=
Uscarea Numar de celule per acumulator: 8buc.
Dupa ultimul ciclu de stergere, robotul revine la statia de incércare cu auto-curatare pentru a spéla si usca mopul, Capacitate nominalé, energie nominala: 6500 mAh, 93.6 Wh
precum si a pentru a usca colectorul de praf.

Setarile de uscare pot fi personalizate in aplicatie si puteti porni simanual o sarciné de uscare.
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Ketersediaan dan Kompatibilitas Regional

\ pertimbangan peng \ pengguna dan \ hukum serta kepatuhan yang relevan, produk Narwal yang biasanya dijual oleh
Narwal (dan penjual resminya) hanya tersedia untuk digunakan dan dukungan layanan purna jual di negara atau wilayah tempat produk tersebut
awalnya dijual. Jika suatu produk dikirim ke negara atau wilayah lain, Anda mungkin tidak dapat menggunakan Aplikasi Narwal untuk menghubungkan
produk atau melakukan operasi terkait. Kami merekomendasikan agar Anda membeli versi lokal produk Narwal dari Narwal atau penjual resmi Narwal
untuk mendapatkan pengalaman penggunaan produk dan layanan yang terbaik.
Unituk menghindari keraguan, produk Narwal yang dijual oleh Narwal (dan penjual resminya) di RRT hanya tersedia untuk digunakan dan dukungan
layanan purna jual di RRT (untuk tujuan ini, tidak termasuk Hong Kong, Makau, dan Taiwan)

1. Ringkasan Produk
1.11si Paket

Bagian Utama

Robot x 1
(Dilengkapi dengan Tong Debu bawaan x 1, dan
Modul Pengepelan Trek x 1)

Dok Pengisian Daya Pembersihan Mandiri x 1
(Termasuk Alas Pembersih x 1, Sistem Isi Ulang &
Pembuangan Otomatis x 1, Wadah Larutan Pembersih x
1, Kantong debu x 1, Filter Pembersih yang Dapat Diganti
x1)

Aksesori

)

Kabel daya stasiun
pangkalan x 1

g

Katup tiga arah air bersih x 1

Sikat samping antikusut x1 Filter tong debu x1 Kantong debu x 1

®

Saringan air bersih x 1

—f—=

Detergen x1 Selang tahan ledakan x 1

s

Pipa hias x 1

Kotak kontrol x 1 Pipa air bersin x6 m Pipa air kotor x6 m

n

1.2 Komponen Robot

Robot (Tampilan Bagian Depan dengan Penutup Atas Tertutup)

Tombol mulai/berhenti

Sensor Radar

Susunan Mikrofon
Tombol Penarikan

Sensor Penghindaran Rintangan
dengan Penglihatan Binokular

Sensor Tepi Cahaya Terstruktur Sensor Benturan Bagian Depan

Robot (Tampilan Bagian Depan dengan Penutup Atas Terbuka)

Penutup Atas Robot

Tong Debu

AV N
)
\ 7 Filter Tong Debu
\ J/

Robot (Tampilan Bawah)

Sensor Anti Jatuh Inframerah x 3

Sikat Samping Anti Kusut x 1
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Roda Penggerak x 2

Modul Pengepelan Trek x 1

Roda Kastor x 1

Perluasan Kain Pel Trek x 1




1.3 Komponen Dok Pengisian Daya Pembersihan Mandiri
Bagian Depan Dok Pengisian Daya Pembersihan Mandiri

5|
i ~
o

1z

@// @;ﬁ Filter Pembersih yang Dapat Diganti
/ \‘
|

Alas Pembersihan

Bagian Belakang Dok Pengisian Daya Pembersihan Mandiri

1.4 Tombol dan Efek Pencahayaan
Tombol Robot

Tombol Operasi Fungsi

Efek Indikator Robot

Mulai/berhenti () Tekan singkat Mulai/jeda/lanjutkan tugas pembersihan

Tekan lama selama 2 detik Hidupkan/matikan daya, akhiri tugas

Tekan lama selama 10 detik Paksa matikan daya

Tekanan 3 kali Aktifkan/nonaktifkan kunci anak

Penarikan () Tekan singkat Kembalikan robot ke dok pengisian daya pembersihan mandiri

Tekan lama selama 15 detik Setel ulang firmware sistem dan hapus semua data pengguna

Efek Pencahayaan Status

Putih Status diam/Mode siaga

Biru Status tugas/Status respons suara Navo
Merah Abnormalitas

Oranye Pembaruan sedang berlangsung

Indikator Dok Pengisian Daya Pembersihan Mandiri

Efek Pencahayaan Status

Mati Status diam

Menyala terus

Status tugas

Berkedip pelan

Tugas dijeda/Status Pemasangan/Status pembaruan

Berkedip cepat

Abnormalitas

2. Persiapan sebelum Penggunaan

(1) Instal Modul Pertukaran Air Otomatis

Pindai kode QR untuk melihat video instalasi Modul
Pertukaran Air Otomatis.

(3) Posisi Dok Pengisian Daya Pembersihan
Mandiri

« Colokkan kabel daya ke port daya bagian belakang dok
pengisian daya dan sambungkan ke stopkontak.

« Pastikan ada ruang kosong minimal 0,45 m di depan
dok pengisian daya agar robot dapat masuk dan keluar
dengan bebas.

Pengingat: Jangan meletakkan dok pengisian daya di

dekat sumber panas.

(2) Lepaskan Penyangga Bumper

Lepaskan penyangga bumper yang menahan robot di
dalam dok pengisian daya.

(4) Instal Sikat Samping

Tekan dengan kuat sikat samping ke dalam slotnya
hingga Anda mendengar bunyi “klik’, yang menandakan
penginstalan sudah benar.

/

Tidak terinstal dengan benar



(5) Lepaskan Strip Busa Pelindung

- Angkat stiker panduan penutup atas, buka penutup
atas robot, dan lepaskan strip busa pelindung
« Tutup penutup atas.

(7) Tambahkan Larutan Pembersih

- Lepaskan panel depan dari dok pengisian daya
pembersihan mandiri. Keluarkan wadah larutan
pembersih dan letakkan di permukaan yang keras dan
rata.

« Buka tutup wadah, isi dengan larutan pembersih
Narwal, lalu tutup kembali dengan rapat. Geser wadah

(6) Instalasi Kantung Debu yang Dapat
Didaur Ulang

« Lepaskan penutup depan stasiun pangkalan.

« Masukkan kantung debu ke dalam slot sesuai arah
yang ditandai hingga menyentuh bagian bawah.

« Pasang kembali penutup depan stasiun pangkalan.

(8) Cara Menyalakan Robot untuk Pertama
Kali

Pastikan sikat samping dan kamera menghadap ke luar.
Dorong robot ke dok pengisian daya. Saat sudah sejajar
dengan benar, lampu indikator dok pengisian daya akan
menyala terus selama 3 detik. Setelah sekitar 10 detik,
robot akan menyala secara otomatis.

secara horizontal kembali ke tempatnya.
« Pasang kembali panel depan dok pengisian daya.
Pengingat: Gunakan hanya larutan pembersih Narwal
resmi untuk menghindari kerusakan mesin.

(9) Koneksikan dan Hubungkan Robot
Melalui Aplikasi.

Unduh aplikasi Narwal dan ikuti petunjuk untuk
mengkoneksikan dan menghubungkan robot.
Catatan: Di halaman perangkat Aplikasi, ketuk
"Pengaturan” > "Perangkat” dan kemudian tekan dan
tahan "Setel Ulang Robot" selama 10 detik untuk
mengaktifkan/menonaktifkan mode hemat daya.
—Mode hemat daya hanya tersedia di Amerika Utara.

3. Penggunaan Produk

Sebelum digunakan, pastikan Anda telah menyelesaikan penyetelan robot dan konfigurasi dok pengisian daya
pembersihan mandiri seperti yang dijelaskan di Bagian 2.

73

3.1 Mengatur lingkungan rumah

A. Singkirkan barang-barang yang berserakan dari
lantai, seperti kabel, kain lap, sandal, pakaian, buku, dan
barang-barang lain yang berserakan.

[

=)

C. Tutup pintu ke ruang yang tidak untuk pembersihan.

B. Buka pintu ke area yang akan dibersihkan dan atur
furnitur untuk memaksimalkan ruang lantai yang dapat
diakses.

D. Robot dapat melewati ambang batas satu langkah

hingga ketinggian 30 mm. Untuk batas maksimal yang
melebihi 30 mm, kami sarankan menggunakan Narwal
Threshold Ramp (dijual terpisah) untuk membantu
penyebrangan rintangan.

Gunakan penghalang fisik untuk mencegah robot
memasuki area yang tinggi atau rendah.

E. Hindari berdiri tepat di depan robot, di dekat ambang
batas, atau di koridor sempit selama pembersihan untuk
mencegah area yang terlewat.

3.2 Pembuatan Peta

Saat menggunakan robot di lingkungan baru untuk pertama kalinya, kami sarankan untuk melakukan uji coba eksplorasi
untuk membuat peta sebelum memulai pembersihan. Setelah peta berhasil dibuat, robot dapat memulai tugas
pembersihan terjadwal. Untuk memulai pemetaan, ketuk "Mulai pemetaan” di aplikasi sebelum pembersihan pertama.

Peringatan:

1. Setelah pemetaan selesai, Anda dapat mengedit dan mengelola peta di aplikasi, seperti menetapkan area yang tidak
dapat dijangkau, atau membuat peta sekunder untuk rumah bertingkat.

2. Hindari memindahkan dok pengisian daya pembersihan mandiri setelah pemetaan, karena ini akan memerlukan
pemetaan ulang. Jika furnitur besar telah dipindahkan, pemetaan ulang disarankan.

3.3 Pembersihan

Pastikan robot memiliki daya baterai yang cukup sebelum memulai tugas pembersihan. Tingkat baterai dapat diperiksa
diaplikasi.



Pilih Mode Pembersihan

Robot ini mendukung empat mode pembersihan: Hanya Vakum Debu, Hanya Mengepel, Vakum Debu & Mengepel
Secara Bersamaan, Vakum Debu Terlebih Dahulu, Kemudian Mengepel. Di aplikasi, Anda dapat menyesuaikan setiap
mode dengan mengatur jumlah sapuan pembersihan, daya isap, tingkat kelembapan kain pel, dll.

Aktifkan Freo Mind

Freo Mind adalah fungsi pembersihan pintar. Saat diaktifkan, fitur ini secara otomatis mengoptimalkan parameter
pembersihan, sehingga menghilangkan kebutuhan akan penyesuaian manual.

Anda dapat memilih untuk mengaktifkan Freo Mind di aplikasi saat memulai tugas pembersihan.

Mulai Tugas Pembersihan

Anda dapat memulai pembersihan melalui aplikasi atau dengan cara:
+ Tekan singkat () tombol Mulai/berhenti pada robot. Secara default, robot akan memulai dalam mode Hanya Vakum.

Catatan: Anda dapat menyesuaikan mode pembersihan dan parameter di aplikasi. Hindari menyentuh kedua sisi modul
kain pel saat robot sedang beroperasi.

Jeda/Lanjutkan Tugas

Jeda atau lanjutkan pembersihan melalui aplikasi atau dengan:
* Tekan singkat () tombol Mulai/berhenti pada robot.

Pengosongan Debu

Setelah tugas pemvakuman dimulai, dok pengisian daya pembersihan mandiri memindahkan kotoran secara otomatis
dari tabung debu robot ke kantung debu dok pengisian daya.

Anda dapat secara manual memulai proses pengosongan debu melalui aplikasi.

Pencucian Pel

Ketika beberapa siklus pengepelan terjadwal atau area pembersihan luas, robot akan secara otomatis kembali ke dok
pengisian daya untuk mencuci kain pelnya selama tugas.

Siklus pengepelan dan frekuensi mencuci kain pel dapat disesuaikan di aplikasi sebelum memulai tugas. Pengaturan ini
tidak dapat diubah setelah pembersihan dimulai. Anda juga dapat memulai siklus pencucian kain pel secara manual
melalui aplikasi.

Catatan: Hindari menarik robot secara paksa saat proses pencucian pel otomatis, karena hal ini dapat merusak komponen.

Akhiri Tugas
Setelah selesai, robot secara otomatis kembali ke dok pengisian daya pembersihan mandiri. Laporan pembersihan
tersedia di aplikasi.
Anda juga dapat mengakhiri tugas secara manual melalui aplikasi atau dengan cara:
« Tekan singkat O tombol Penarikan;
- Tekan lama (') tombol Mulai/berhenti selama 2 detik.

Pengeringan

Setelah siklus pengepelan terakhir, robot akan kembali ke dok pengisian daya pembersihan mandiri untuk mencuci dan
mengeringkan kain pel, serta mengeringkan tabung debu.

Pengaturan pengeringan dapat disesuaikan di aplikasi, dan Anda juga dapat memulai tugas pengeringan secara manual.
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4. Parameter

4.1 Spesifikasi

Robot(YJCCO036)

Stasiun Pangkalan (YJCBO36SH)

Dimensi: 351,2*363,5*35 mm

Dimensi: 410*433*281 mm

Berat: 5,0 kg

Berat: 8,4 kg

Koneksi Nirkabel: 2,4 Ghz/5 GHz Wi-Fi

Input tertera (pengisian daya): 8-17,8V=0,2-3 5A

Input tertera: AC 220-240V 50-60 Hz
AC100-127 V 50-60 Hz

(Input tertera sebenarnya didasarkan pada informasi yang

tertera pada pelat nama produk.)

Daya tertera: 65 W (Maks)

Output tertera: 8-17,8V=0,2-3,5A

Tegangan tertera (sedang bekerja): 14,4 V=
(baterai lithium ion, = 6500 mAh)

Pengisian daya membutuhkan waktu sekitar
3 jam pada suhu lingkungan normal

Daya tertera:

Pengisian daya: 65 W
Pemanasan air: 1200 W
Pengumpulan Debu: 450 W
Pengeringan: 100 W

Wi-Fi

Protokol: IEEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Rentang Frekuensi & Maks. Daya Pemancar :
2400~2483,5 MHz/EIRP=< 20 dBm

5150 MHz-5350 MHz/EIRP= 23 dBm

5470 MHz-5725 MHz/EIRP= 20 dBm

5725 MHz-5850 MHz/EIRP=< 13,98 dBm

Tekanan Saluran Pengisian Air: 0,08-0,8 MPA

(Selang baru yang disertakan dengan perangkat harus
digunakan dan selang lama tidak boleh digunakan
kembali.)

Bluetooth

Bluetooth

Protokol: BLE5.0

Protokol: BLE 5.0

Rentang Frekuensi: 2402-2480 MHz

Rentang Frekuensi: 2402-2480 MHz

Daya Pemancar Maksimum (EIRP): = 10 dBm

Daya Pemancar Maksimum (EIRP): < 10 dBm

Baterai (Robot)

Jumlah Paket Baterai Per Paket:

Tbuah

Jenis Baterai:

Baterai Li-ion yang Dapat Diisi Ulang

Tegangan Nominal:

14,4V=

Jumlah Sel Baterai Per Paket Baterai:

8buah

Kapasitas Tertera, Energi Tertera:

6500 mAh, 93.6 Wh
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